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8 Einleitung

1.1 Vorwort

Sehr geehrte Kunden,

wir mochten Thnen zunachst dafir danken, dass Sie sich fiir ein Produkt der OKM Ortungstechnik GmbH

entschieden haben.

Mit dem eXp 5000 haben Sie ein Produkt erworben, dass auf einem elektromagnetischen
Impulsverfahren basiert, mit dem Diskontinuitaten in einer Zielregion lokalisiert werden konnen. Hierzu
zahlen natlrliche Vorkommnisse, wie Schichtenbildung, Hohlraume, Grundwasserspiegel oder

vergrabene Objekte, wie Rohre, Tanks, Kisten und dergleichen.

Das eXp 5000 ist in der Lage, verborgene Objekte mit verschiedenen Strukturen zu lokalisieren, zu
dokumentieren und 2zu analysieren, ohne dass Grabungen erforderlich werden. Gerade in
oberflachennahen Bereichen hat es damit Vorteile gegeniiber geoelektrischen, seismischen und

magnetischen Verfahren und versteht sich insofern mehr als sinnvolle Erganzung zu diesen Verfahren.

Das eXp 5000 zeichnet sich durch eine einfache und flexible Handhabung sowie schnelle und gute

reproduzierbare Ergebnisse aus.

Mit unserem Team von Spezialisten leisten wir Thnen Gewahr dafiir, dass unsere Produkte standig
kontrolliert werden. Unsere Spezialisten sind zudem standig bemiht, neue Erkenntnisse in Form

weiterer qualitativer Verbesserungen fiir Sie umzusetzen.

Selbstverstandlich konnen wir mit dem Verkauf unseres Produktes keine Garantie dafiur abgeben, dass
Sie bei Threr Suche tatsachlich fiindig werden. Die Erkennung von verborgenen Objekten und
Strukturen hangt - wie Sie wissen - von einer Vielzahl von Faktoren ab. Bestimmende Faktoren sind die
Elektrizitatskonstante des Bodens, der Mineralisierungsgrad des Untergrundes sowie die dimensionalen
AusmalSe in Relation zur Tiefe des Objektes. Speziell in sehr feuchten, tonigen und sandigen Boden mit
hoher Leitfahigkeit konnen MelBwertaufnahmen stark verfalscht werden. Mit unserem Produkt haben
Sie gleichwohl ein Gerat erworben, dass sich - wie unsere anderen Produkte auch - im regelmalSigen
Einsatz bewahrt hat. Sollten Sie sich dafiir interessieren, wo und wie unsere Gerate zum Einsatz

gekommen sind, besuchen Sie unsere Homepage.

Fir uns ist es ein Muss, dass wir unsere Entwicklungen im Rahmen des rechtlich Moglichen bis zu einer
Eintragung als Patent oder Marke fithren. Damit bieten wir IThnen groStmogliche Gewahr bei Gebrauch

unserer Produkte.

Bitte nehmen Sie sich nachfolgend die Zeit, lesen Sie unser Handbuch und machen Sie sich mit der

Bedienung und der Anwendung des eXp 5000 vertraut.

OKM Ortungstechnik GmbH
www.okmmetaldetectors.com
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1.2 Wichtige Hinweise

Bevor Sie eXp 5000 und dessen Zubehor in Betrieb nehmen, lesen Sie diese Anleitung bitte sorgfaltig

und genau durch! Sie erlautert Thnen die Verwendung des Gerats und weist auf mogliche Gefahren hin.

eXp 5000 und dessen Zubehor dienen zur Lokalisierung, Dokumentation und Analyse von verborgenen
Objekten und Strukturen. Die visuelle Darstellung der erfassten Messwerte mittels einer geeigneten
Software erfolgt nach der Ubertragung an einen PC, mit Hilfe der von uns angebotenen Komponenten
und unter Beachtung eventueller zusatzlicher Hinweise. Lesen Sie dazu unbedingt auch das Handbuch

der verwendeten Software aufmerksam durch!

1.2.1 Allgemeines

eXp 5000 ist als elektronisches Gerat mit der dafur iiblichen Vorsicht und Sorgfalt zu behandeln. Die
Missachtung der aufgefihrten Sicherheitshinweise oder eine andere als die bestimmungsgemasse
Verwendung kann zur Beschadigung oder Zerstorung des Gerats und angeschlossener Komponenten

fiuhren.

Bei unsachgeméRer Offnung wird das Gerat zerstort.

1.2.2 Mogliche Gesundheitsgefahrdungen
Bei sachgemassem Gebrauch gehen keine Gesundheitsgefahrdungen vom Gerat aus. Die hochfrequenten
Signale sind nach den heutigen wissenschaftlichen Erkenntnissen aufgrund ihrer geringen Leistung

unschadlich fir den menschlichen Organismus.

1.2.3 Umgebungsbedingungen

Nachdem das Gerat von einer kalteren Umgebung in eine warmere Umgebung gebracht wurde, darf es
nicht sofort in Betrieb genommen werden. Das moglicherweise entstandene Kondenswasser konnte
dabei zur Zerstorung des Gerats fiihren. Meiden Sie starke Magnetfelder, wie sie in der Nahe von
Maschinen oder Lautsprechern vorkommen sowie den Einsatz eines Metalldetektors im Umkreis von 50

Metern.

An der Oberflache befindliche metallische Objekte wie Blichsen, Dosen, Verschliisse, Nagel, Schrauben
oder ahnliche Dinge, konnen die Messung verfalschen und sind zu entfernen. Ebenso miissen Sie
Schliissel, Telefon, Schmuck und andere bei sich tragende magnetische und metallische Objekte

ablegen.

1.2.4 Spannungsversorgung
Die Spannungsversorgung darf den angegebenen Wertebereich nicht tUber- und nicht wesentlich

unterschreiten. Verwenden Sie zur Speisung nur die mitgelieferten Ladegerate, Batterien und Akkus.

Auf keinen Fall darf die 230 Volt Netzspannung angeklemmt werden.

OKM Ortungstechnik GmbH
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1.2.5 Datensicherheit

Bei der Dateniibertragung kann es unter anderem dann zu Ubertragungsfehlern kommen, wenn
» die Reichweite des Sendemoduls iiberschritten wird,
+ die Spannungsversorgung der Gerate unzureichend ist,
+ zu lange Verbindungsleitungen verwendet werden,
* andere elektrische Gerate Storungen abstrahlen oder

» atmospharische Storungen (Gewitter, ... ) auftreten.

1.3 Wartung und Pflege

Die folgende Liste zeigt IThnen, was Sie unbedingt vermeiden sollten:
+ eindringendes Wasser
» starke Schmutz- und Staubablagerungen
+ harte Stosse
+ starke magnetische Felder
* hohe und langandauernde Hitzeeinwirkung

Wenn Sie Thr Gerat saubern mochten, verwenden Sie einen trockenen Lappen aus weichem Material.
Um Schaden zu vermeiden, sollten Sie das Gerat und dessen Zubehor immer in den entsprechenden

Tragekoffern transportieren.

Achten Sie beim Betrieb Thres Gerats stets auf die Verwendung voller Akkus und Batterien. Zum Laden

der Akkus durfen nur die mitgelieferten Ladegerate verwendet werden.

1.4 Gefahren beim Ausgraben

Leider haben die beiden letzten Weltkriege unser Land auch zu einem Schrottplatz der Brisanz gemacht.
Eine Unmenge dieser unseligen Relikte liegen nach wie vor im Boden.Wenn Sie ein Metallsignal Ihres
Ortungsgerats empfangen, hacken und graben Sie nicht wild und ungestiim drauf los. Erstens konnten
Sie damit ein wirklich rares Fundstuck irreparabel beschadigen, zum anderen ware im Bereich des

Denkbaren, dass der Gegenstand beleidigt reagiert und zuriickschlagt.

Achten Sie auf die Farbe des Erdreichs im Bereich der Oberflache. Rote oder rotlich gefarbte Erde
deutet auf Rostspuren hin. Bei den Fundsticken selbst sollten Sie unbedingt auf die Form achten.
Gewolbte und runde Gegenstande sollten ein Alarmzeichen sein. Besonders dann, wenn auch noch
Knopfe, Ringe und Zapfchen erkennbar bzw. spurbar sind. Gleiches gilt fiir erkennbare Munition oder
Geschosse und Granaten. Lassen Sie das Zeug liegen, berithren Sie nichts und nehmen Sie vor allem
nichts mit nach Hause. Die Totungsmaschinen der Kriege kannten so teuflische Erfindungen wie

Wippziunder, Saureziunder und Kugelzinder. Infolge der Erosion sind die Teile im Laufe der Jahre

OKM Ortungstechnik GmbH
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verrostet, die geringste Bewegung kann dazu fithren, dass etwas zerbricht und ausldst. Selbst so

scheinbar harmlose Dinge wie Patronen oder GroSmunition sind alles andere als harmlos.

Die Sprengstoffe konnen im Laufe der Jahre kristallin geworden sein, d.h. es bilden sich zuckerahnliche
Kristalle. Wirde nun solch ein Gegenstand bewegt, konnen sich die Kristalle aneinander reiben und zur
Explosion fithren. Wenn Sie auf solche Relikte stofSen, markieren Sie die Stelle und melden Sie den Fund
unbedingt der Polizei. Es besteht immer Lebensgefahr fiir Spazierganger, Wanderer, Landwirte und

Kinder.
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KAPITEL 2

USB-Treiber in Windows
installieren/deinstallieren

In diesem Kapitel wird Thnen gezeigt, wie Sie die USB-Treiber installieren. Diese Treiber sind
notwendig, um Daten von IThrem Gerat auf einen Computer zu uibertragen. Folgend Sie dazu einfach den

Anweisungen im entsprechenden Unterabschnitt dieses Kapitels.



14 USB-Treiber in Windows installieren/deinstallieren

2.1 Windows XP

Die Erlauterungen in diesem Abschnitt sind nur fiir das Betriebssystem Windows XP giltig.

2.1.1 USB-Treiber in Windows XP installieren
Die Installation der USB-Treiber in Windows XP ist recht einfach. Nachdem Sie IThr Gerat mit dem
Computer verbunden haben, schalten Sie es ein und die Nachricht aus Abbildung 2.17 erscheint am

Bildschirm Thres Computers.

i) Meue Hardware gefunden |Z|
exp 3000

e D

Abbildung 2.1: USB-Treiber in Windows XP installieren, Schritt 1

Wenn Sie Windows XP mit Service Pack 2 betreiben, werden Sie im Dialog aus Abbildung 2.2 gefragt, ob
Windows Update nach aktuellen Treibern suchen soll. Markieren Sie den Eintrag "Nein, diesmal nicht"

und klicken Sie auf Weiter.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen

Es wird nach aktueller und aktualisierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Windows Update-\website [mit [hrer Erlaubnis] gesucht,

L atenschutzrichtiinie anzeigen

Sall eine Yerbindung mit ‘Windows Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?
 Ja, nur diese sine Mal

 Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlossen wird

& Hein, diesmal nicht

Klicken Sie auf "weiter'", um den Yorgang fortzusetzen.

< Zuriick I Wwieiter » I Abbrechenl

Abbildung 2.2: USB-Treiber in Windows XP installieren, Schritt 2

Bei anderen Versionen dieses Betriebssystems, sollte dieses Dialogfenster nicht zu sehen sein.
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Im sich daraufhin 6ffnenden Dialogfenster aus Abbildung 2.3 wahlen Sie den Eintrag "Software von

einer Liste... installieren” aus und klicken auf die Schaltflache Weiter.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Mit diezem Azsistenten kidnnen Sie Software fiir die folgende
Hardwarekomponente installieren:

OKM Quick Link

. '_j Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
\_A_ oder Dizskette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie machten Sie vorgehen?

' Software automatisch installisren [smpfohlen)

¥ Software von einer Liste oder bestimmben Quelle:
iinztallieren [fur fortgeschiittene Benutzer) i

Klicken Sie auf "weiter'", um den Yorgang fortzusetzen.

< Zurlick I Wwieiter » I Abbrechenl

Abbildung 2.3: USB-Treiber in Windows XP installieren, Schritt 3

Im nachsten Dialogfenster aus Abbildung 2.4 markieren Sie den Eintrag “Nicht suchen, sondern den

Treiber selbst wahlen" und klicken auf Weiter.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen. .

" Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Wenwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche 2u enweitern oder
einzuschranken. Lokale Plade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert,

I™ | “wWechselmedien durchsuchen [Diskette, C0,...]

™| Eclgende Buelle ebenfalls durchsucher:

IA;\ j Durchsuchen |

& HNicht suchen, sondern den zu installierenden Treiber selbst wahler

Werwenden Sie diese Option, um einen Geratetreiber aus einer Liste zu wahlen. Es wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewshlte Treiber der Hardware am besten entspricht.

< Zurlick I Wwieiter » I Abbrechenl

Abbildung 2.4: USB-Treiber in Windows XP installieren, Schritt 4

Es offnet sich ein weiteres Fenster, dargestellt in Abbildung 2.5, in dem Sie die Treiberdatei auswahlen

miissen. Klicken Sie dazu auf die Schaltflaiche Datentrager. Es erscheint ein weiteres Fenster, in dem
Sie auf die Schaltflache Durchsuchen klicken. Wahlen Sie anschlielfend die Datei OKM_LE.INF aus, die
Sie im Verzeichnis \drivers\usb cable Ihrer Software-CD finden. Klicken Sie danach auf die Schaltflachen

Offnen, OK und Weiter, um die Installation der Dateien zu beginnen.
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Assistent fiir das Suchen neuer Hard

Wihlen Sie den fiir diese Hardware zu installierenden Geritetreiber. .

‘wiahlen Sie den Hersteller und das Modell der Hardwarekomponente, und klicken Sie auf
G%b "wieiter", Klicken Sie auf "D atentrager”, wenn Sie Lber einen D atentrager verfuigen, der
den erforderlichen Treiber enthal.

I | Kompatible Hardiware. arizeigen

Madell |

Installation von Datentrager x|
Legen Sie den Inzstallationsdatentrager des Herstellers oK |
— ein und stellen Sie sicher, dass weiter unten das richtige
| suhwiark aiismawishl ok Abbrechen

Suchenin: | B usb_cable j 9 T E
1 Zuletzt venwendste Dokumerte E——
% Desktop

7 Eigere Dateien i | Sbbrechen |

&) Arbeitsplatz
8 e-Digkette (4] Durchsuchen... |
9 SYSTEM [C:)

g DATEN (D)

i3 RECOVER [E2)

@ DD-Laubwerk [F:]

@ CD-Rw-Laufwerk [G:]
5 diivers

[ratentrager... |

= oKM_LE.]

D ateiname:

- ma|

4 Gemeinzame Dokumente

Dateityp: 7 Eigene Dateien j Abbrechen |
4

@ Metzwerkumgebung

Abbildung 2.5: USB-Treiber in Windows XP installieren, Schritt 5
Nach erfolgreichem Abschluss der Treiberinstallation erscheint die Meldung aus Abbildung 2.6 auf
Threm Computerbildschirm. Jetzt sind die USB-Treiber Thres Gerats installiert und Sie konnen Daten

zum PC ibertragen.

1) Neue Hardware gefunden |z|
Die newe Hardware worde installiert und kann jetzt verwendet

werden.
» e ¥

Abbildung 2.6: USB-Treiber in Windows XP installieren, Schritt 6
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2.1.2 USB-Treiber in Windows XP deinstallieren

Wenn Sie die installierten USB-Treiber wieder 1loschen mochten, 6ffnen Sie den Geratemanager von

Windows XP. Dazu klicken Sie auf Start > Systemsteuerung, wie in Abbildung 2.7 dargetellt.

El Programme:

4 Dokumente

Einstellungen

Suchen

Ausfihren...

msteuerung

& Netzwerkverbindungen ¥
C‘;, Drucker und Faxgeréte
a Taskleiste und Startrmeni

2
9) Hilfe und Support
=
2

"ChrisB" abmelden. ..

Windows XP Professional

EOI Computer ausschalken, ..

It'start BeH >

Abbildung 2.7: USB-Treiber in Windows XP deinstallieren, Schritt 1
Daraufhin 6ffnet sich das Fenster aus Abbildung 2.8. Doppelklicken Sie dort auf den Eintrag System.

- Systemsteuerung - |EI|1|
Dakei  Bearbeiten  Ansicht  Fawvoriten  Extras 2 | :,'
J Zuriick - J - le | /.. ) Suchen i~ Ordner & B x n | Elv
Adresse I[} Systemsteuerung j Wechseln zu
A
Scanner und Kameras Schriftarten Software Sounds und Audiogeréte
23 ] =
Sprachein-fausgabe Taskleiste und Startmeni Tastatur
]
E@ % =
|Zeigt Informationen Gber das Computersystem an l| | ,J Arbeitsplatz 4

Abbildung 2.8: USB-Treiber in Windows XP deinstallieren, Schritt 2

OKM Ortungstechnik GmbH
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Das Dialogfenster aus Abbildung 2.9 erscheint auf Threm Computerbildschirm. Klicken Sie auf den

Reiter Hardware und danach auf die Schaltflaiche Gerate-Manager.

Systemeigenschaften 2=l
Systemwiederherstellung Automatizche Updates I Femote I
Allgemein I Computername | Enweitert

- Hardwar istent

“ﬁ'? Mit dem Hardware-Assistent kihnen Sie Hardware installieren.

Hardware-Assistent |

—

— Gerate-td anager

Der Gerate-tManager fuht alle auf dem Computer inztallierten
Hardwarekomponenten auf. Yenwenden Sie den Gerate-
Manager, um die Eigenschaften aller Komponenten zu andern.

Treibersignierung | Gerate-Manager |

— Hardwareprafile

Uber Hardwareprafile kinnen Sie verschiedene Hardware-
konfigurationen einrichten und speichern.

Hardwareprafile |

oK I Abbrechenl Ubemehmenl

Abbildung 2.9: USB-Treiber in Windows XP deinstallieren, Schritt 3

Eine Liste mit installierten Geraten wird angezeigt, wie in Abbildung 2.10 dargestellt. Unterhalb des

Eintrags USB-Controller, finden Sie auch den Eintrag Ihres Gerats. Entweder lautet dieser "OKM Quick
Link" oder hat die Bezeichnung Thres Gerats.

L, Gerste-Manager =l

Dakei  Akkion  Ansicht  ?

o B EFS 2 a=Ra

[]---'D Mause und andere Zeigegerite ;I
[]---&, Modemns

- @ Monitore

[+- B8 Netzwerkadapter

[+-#8 Prozessoren

[#]- J Systemgerate

[#-%z» Tastaturen

=] % USE-Contraoller

k.
Standard-USE-Hul

USE-Root-Hub
USE-Root-Hub
¥IA Rev 5 oder hiher USE universeller Hostcontroller
¥IA Rev 5 oder hiher USE universeller Hostcontroller

| | |
Abbildung 2.10: USB-Treiber in Windows XP deinstallieren, Schritt 4

Ein Rechtsklick mit der Maus auf diesen Eintrag oOffnet ein Meni, in dem Sie auf den Eintrag

Deinstallieren klicken.
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Das Dialogfenster aus Abbildung 2.11 erscheint. Klicken Sie auf die Schaltflache OK, um mit der
Deinstallation der USB-Treiber zu beginnen.

Entfernen des Gerats bestatigen 2=l

s@ o DKM Guick Link

‘Wwharnung: Sie sind dabei, das Gerat aus der Systemkonfiguration
2u deinstalligren.

0K | Abbrechen |

Abbildung 2.11: USB-Treiber in Windows XP deinstallieren, Schritt 5

Jetzt sind alle Treiber deinstalliert. Sofern notwendig, konnen Sie nun die USB-Treiber erneut

installieren.
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2.2 Windows Vista

Die Erlauterungen in diesem Abschnitt sind nur fiir das Betriebsystem Windows Vista giiltig.

2.2.1 USB-Treiber in Windows Vista installieren

Die Installation der USB-Treiber in Windows Vista ist recht einfach. Nachdem Sie Thr Gerat mit dem
Computer verbunden haben, schalten Sie es ein und die Nachricht aus Abbildung 2.12 erscheint am

Bildschirm Thres Computers. Klicken Sie auf Treibersoftware suchen und installieren (empfohlen).

[57] Neue Hardware gefunden &J

Treibersoftware fur "eXp 4000" muss installiert werden

@ Treibersoftware suchen und installieren (empfohlen)

Sie werden von Windows durch die Installation der Treibersoftware fir
das Gerat gefihrt.

< Spater nachfragen

Beim nachsten Gerdteanschluss werden Sie erneut gefragt.

@ Diese Meldung nicht noch einmal fiir dieses Gerét
anzeigen

Das Gerat wird nicht funktionieren, solange die Treibersoftware nicht
installiert ist.

Abbrechen

Abbildung 2.12: USB-Treiber in Windows Vista installieren, Schritt 1
Im nachsten Fenster, dargestellt in Abbildung 2.13, klicken Sie auf Nicht online suchen.

X

) I MNeue Hardware gefunden - eXp 4000

Soll online nach Treibersoftware fir "eXp 4000" gesucht werden?

< Ja, immer online suchen (empfohlen).

Windows sucht automatisch nach den neuesten Treibern und Anwendungen fir dieses Gerat
und ladt sie auf den Computer herunter.

< Ja, nur dieses Mal online suchen.

Windows sucht nach den neuesten Treibern und Anwendungen far dieses Gerdt und ladt sie auf
den Computer herunter.

< Nicht online suchen.
Das Gerdt ist maglicherweise erst mit der neuesten Software voll funktionsfahig.

Datenschutzbestimmungen von Microsoft anzeigen

Abbrechen

Abbildung 2.13: USB-Treiber in Windows Vista installieren, Schritt 2
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Sobald das Fenster aus Abbildung 2.14 sichtbar ist, legen Sie die Software-CD mit den USB-Treibern in
das CD-Laufwerk und klicken Sie auf die Schaltflache Weiter. Windows sucht nun automatisch nach den

korrekten USB-Treibern.
xS

=
@ Il Meue Hardware gefunden - eXp 4000

Legen Sie den Datentréger fur "eXp 4000" ein.

Legen Sie nun den Datentriger ein, der dem Gerét beilag (falls vorhanden). Auf dem Datentrager wird

automatisch nach Treibersoftware gesucht.

< Der Datentriger ist nicht verfligbar. Andere Optionen anzeigen.

[ Weiter ][ Abbrechen ]

Abbildung 2.14: USB-Treiber in Windows Vista installieren, Schritt 3
Wenn die Installation beendet ist, wird das Fenster aus Abbildung 2.15 angezeigt. Klicken Sie auf die

Schaltflache SchliefSen, um das Fenster zu schliefSen.

) I Meue Hardware gefunden - OKM Quick Link

Die Software fir dieses Gerat wurde erfolgreich installiert.
Die Installation der Treibersoftware fir dieses Gert ist abgeschlossen:

OKM Quick Link

Schliefen

Abbildung 2.15: USB-Treiber in Windows Vista installieren, Schritt 4
Jetzt haben Sie die Installation der USB-Treiber in Windows Vista abgeschlossen, was nochmals durch

die Meldung aus Abbildung 2.16 an Threm Computerbildschirm bestatigt wird.

x

_ OKM Quick Link
<19 Die Gerdtetreibersoftware wurde erfolgreich installiert.

M & S 1614

Abbildung 2.16: USB-Treiber in Windows Vista installieren, Schritt 5
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2.2.2 USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren

Wenn Sie die USB-Treiber auf IThrem Betriebssystem aktualisieren miissen, weil z.B. die Installation

fehlschlug, offen Sie den Gerate-Manager von Windows Vista. Dazu klicken Sie auf Start und danach auf

Systemsteuerung.

[ | Internet
¢ Internet Explorer

~<a} E-Mail
L Windows Mail

%VisualizerBD

% BlueSoleil
%/ Paint
J

a& Sichern und Wiederherstellen
=

Rechner

»  Alle Programme

fuche starten Fe

—

e ) o

OKM

Dokumente

Bilder

Musik

Spiele

Zuletzt verwendet
Computer

Netzwerk
Verbindung herstellen
Systemsteuerung
Standardprogramme
Hilfe und Support

— =

(9] a

Abbildung 2.17: USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren, Schritt 1

Im nachsten Fenster, dargestellt in Abbildung 2.18, klicken Sie im unteren Teil der linken Navigations-

leiste den Eintrag Hardware und Gerate anzeigen.

OQ » Systernsteuerung »

che Ansicht

Vome:rige"ﬁufgaben
0y Han!;;fale und Gerdte anzeigen
4 :‘Ql).{igsplache andern
Erste Schritte mit Windows

System und Wartung
Erste Schritte mit Windows
Sicherung des Computers erstellen

Sicherheit

MNach Updates suchen

Computersicherheitsstatus Gberprifen

@ Programm durch die Windows-Firewall
kommunizieren lassen

Netzwerk und Internet

Mit dem Internet verbinden
Netzwerkstatus und -aufgaben anzeigen
Dateifreigabe einrichten

Hardware und Sound

Drucker
Maus

Programme
Programm deinstallieren
Autostartprogramme dndern

CDs und andere Medien automatisch wiedergeben

Benutzerkonten und Jugendschutz
@Jugendschutz fir beliebige Benutzer einrichten

@ Benutzerkonten hinzufigen/entfernen

Darstellung und Anpassung
Desktephintergrund dndern

Farben anpassen
Bildschirmauflésung anpassen

Zeit, Sprache und Region
L L Tastaturen und Eingabemethoden dndern
I//g_'\
o

m

Anzeigesprache dndern

Erleichterte Bedienung
Einstellungen empfehlen lassen
Bildschirm cptimieren

Weitere Optionen

Abbildung 2.18: USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren, Schritt 2
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Im Gerate-Manager (siehe Abbildung 2.20) finden Sie Ihr Gerat mit einem gelben Warnsymbol unter

Andere Geréte, sofern z.B. kein Treiber installiert wurde. Wenn Sie den Treiber bereits erfolgreich

installiert haben, wird es unter USB-Controller angezeigt. Die Geratebezeichnung ist abhangig vom

angeschlossenen Gerat. In diesem Beispiel handelt es sich um einen eXp 4000. Klicken Sie mit der

rechten Maustaste auf das Gerat, um das Auswahlmenii, wie dargestellt, anzuzeigen.

=% Gerate-Manager

Datei  Aktion Ansicht 7

€= @ E HE

o | [ oS

= OKM-PC
-1 Akkus

-l Andere Gerdte

LA e)(p.moo

" = z T
- ? Anschlisse Treibersoftware aktualisieren...

E
£
£
£
E
[t
£
£
E
[t
£
£
E
[t
£
£
E
[t
£

f-% Audio-, Vi

]ﬁ Bildverarbe]
].
3"1’—3’1 DVD/CD-R MNach gednderter Hardware suchen
45 Eingabeger
0B, Grafikkarte Eigenschaften

Deaktivieren

| Computer Deinstallieren

H-Lgg IDE ATA/ATAPIL-Controller
H-=y Laufwerke
]---B Mause und andere Zeigegerite

- | Monitore

- ¥ Netzwerkadapter
]--m Prozessoren

143 Speichercontroller
i1l Systemgerite
H--Z= Tastaturen

oI Tragbare Gerite
- i USB-Controller

Startet den Treibersoftwareupdate- Assistenten fir das ausg

dhlte Gerat.

Abbildung 2.19: USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren, Schritt 3

Aus dem angezeigten Meni wahlen Sie Treibersoftware aktualisieren... woraufhin eine Auswahl

zwischen automatischer oder manueller Suche angezeigt wird. Wahlen Sie die zweite Option zur

manuellen Suche aus.

N, Il Treibersoftware aktualisieren - eXp 4000

fir dieses Gerat.

Wie méchten Sie nach Treibersoftware suchen?

 Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen
Windows durchsucht den Computer und das Internet nach den neuesten Treibern

“* Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen.
Treibersoftware manuell suchen und installieren.

Abbrechen

Abbildung 2.20: USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren, Schritt 4
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In die Eingabezeile miissen Sie den exakten Pfad zu dem Verzeichnis angeben, in dem die USB-Treiber
gespeichert sind. Normalerweise ist das Ihre Software-CD oder ein anderes Verzeichnis auf Threm PC,
wenn Sie die Treiber aus dem Internet geladen haben. Es muss also nicht unbedingt der gleiche Pfad

wie in der Abbildung 2.34 sein.

R
@ Il Treibersoftware aktualisieren - eXp 4000

Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesemn Ort nach Treibersoftware suchen:

‘ E:\Drivers\USB_CabIE‘ b Durchsuchen... ‘

[¥] Unterordner einbeziehen

“* Aus einer Liste von Gerjtetreibern auf dem Computer auswéhlen
Diese Liste enthilt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.
ﬁ [ Weiter ] [ Abbrechen ]

Abbildung 2.21: USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren, Schritt 5

Nach der Eingabe des korrekten Speicherpfades klicken Sie auf Weiter, um die Installation zu starten.

) I Meue Hardware gefunden - OKM Quick Link
Die Software fir dieses Gerat wurde erfolgreich installiert.
Die Installation der Treibersoftware fir dieses Gert ist abgeschlossen:
QKM Quick Link
SchlieBen

Abbildung 2.22: USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren, Schritt 6

Sobald die Installation beendet ist, wird das Fenster aus Abbildung 2.33 angezeigt. Klicken Sie auf die

Schaltflache SchliefSen, um das Fenster zu schliefSen und zum Gerate-Manager zuruckzukehren.
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Der Gerate-Manager zeigt das Gerat nun als OKM Quick Link unter dem Eintrag USB-Controller an, wie

in Abbildung 2.32 dargestellt.

=% Gerate-Manager

Datei  Aktion Ansicht 7

&= | T E HE & B R

"

[ — -

[]---8 Mause und andere Zeigegerite
-5 Modems
(- Monitore
[j---:_iz"' MNetzwerkadapter
[]--B Prozessoren
[]--c— Speichercontroller
[-1M Systemgerste
[#-<= Tastaturen
- BB Tragbare Gerite
= ﬂ USB-Controller
----- §
..... § Realtek USB 2.0 Card Reader
----- i Standard OpenHCD USB-Hostcontroller
----- i Standard OpenHCD USB-Hostcontroller
----- i Standard PCI-zu-USB erweiterter Hostcontroller
----- i Standard PCI-zu-USB erweiterter Hostcontroller
----- i USB-Massenspeichergerat
..... § USB-Root-Hub
..... § USB-Root-Hub
..... § USB-Root-Hub
..... § USB-Root-Hub
----- i USB-Verbundgerat

m

Abbildung 2.23: USB-Treiber in Windows Vista aktualisieren, Schritt 7

Die USB-Treiber wurden nun korrekt aktualisiert/installiert und Sie konnen den Gerate-Manager jetzt

schlielSen.
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2.2.3 USB-Treiber in Windows Vista deinstallieren
Wenn Sie die USB-Treiber von Threm Betriebssystem Windows Vista wieder 16schen mochten, dann

offnen Sie den Gerate-Manager wie bereits im vorherigen Unterabschnitt beschrieben.

Installierte Gerate konnen geloscht werden, indem Sie mit der rechten Maustaste darauf klicken und

aus dem Meni den Eintrag Deinstallieren wahlen.

=% Gerate-Manager _ EI@M:

Datei  Aktion Ansicht 7

&= | T E HE & B R

[]---B Mause und andere Zeigegerite o
-5 Modems

- Monitore

[-F Metzwerkadapter

-2} Prozessoren

-4 Speichercontroller

[#-18l Systemgerate

[#-<= Tastaturen

E

Il Tragbare Gerite
aﬂ USB-Controller
..... "J okm Q

----- 5 Realtek USE 2.0 Treibersoftware aktualisieren...
----- i Standard OpenH
----- § Standard Openh

o Deinstalli
----- § Standard PCl-zu Sinstatieren

Deaktivieren

m

""" § Standard PCl-zu Mach gednderter Hardware suchen
----- i USB-Massenspe
..... i USE-Root-Hub Eigenschaften

----- ¥ USB-Root-Hub
..... § USB-Root-Hub
..... § USB-Root-Hub
----- ¢ USB-Verbundgerdt s

I Deinstalliert den Treiber des ausgewdhlten Gerats,

Abbildung 2.24: USB-Treiber in Windows Vista deinstallieren, Schritt 1

Windows Vista stellt eine automatische Methode zur Loschung der Treiber zur Verfigung. Markieren Sie
dazu die Auswahl "Die Treibersoftware fiir dieses Gerdt l6schen” und klicken Sie auf die Schaltflache

OK, um die installierten USB-Treiber zu loschen.

Deinstallation des Gerats bestatigen (|

OKM Quick: Link

Wamung: Sie sind dabei, das Gerat aus der Systemkonfiguration
zu deinstallieren.

Die Treibersoftware fir dieses Gerat loschen. ‘

[ ok | [ Abbrechen |

Abbildung 2.25: USB-Treiber in Windows Vista deinstallieren, Schritt 2
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2.3 Windows 7

Die Erlauterungen in diesem Abschnitt sind nur fir das Betriebsystem Windows 7 giiltig.

2.3.1 USB-Treiber in Windows 7 installieren

Die Installation der USB-Treiber in Windows 7 weicht etwas von den vorherigen Windowsversionen ab.
Verbinden Sie Thr Gerat mit einem freien USB-Anschluss Thres Computers und stellen Sie sicher, dass
alle Gerate eingeschalten sind. Windows 7 versucht nun eigene USB-Treiber zu installieren und zeigt die
Meldung aus Abbildung 2.26.

“I0 Installieren von Gerétetreibersoftware % X
Klicken Sie hier, um Statusinformationen zu erhalten.

13:07
07.12.2009

[

Abbildung 2.26: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 1

Kurz danach zeigt Windows 7 eine weitere Meldung wie in Abbildung 2.27, um Sie zu informieren, dass

die Installation der USB-Treiber nicht erfolgreich durchgefiihrt werden konnte.

“I'L Die Geréatetreibersoftware wurde nicht installiert. % *
Klicken Sie hier, um Details zu erhalten.

13:08

[}
= 715 5000

Abbildung 2.27: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 2

Klicken Sie auf den Windows 7 Startknopf, um das Startmenii zu offnen und wahlen Sie

Systemsteuerung wie in Abbildung 2.28 dargestellt.

,;"fz Paint
% Snipping Tool
‘_—‘[ Erste Schritte

@ Windows Media Center

m Rechner

Dokumente
Bilder
Musik
Spiele

Kurznotizen

Computer

& Wink

%:) Remotedesktopverbindung
Gerate und Drucker

@,’I Bildschirmlupe
Standardprogramme

Systemsteuerung

.J‘ Solitar

Hilfe und Support

b Alle Programme

| Programme/Dateien durchsuchen 0 | [ Herunterfahren i

Abbildung 2.28: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 3
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Daraufhin 6ffnet sich das Fenster der Systemsteuerung wie in Abbildung 2.1 gezeigt. In diesem Fenster

klicken Sie auf den Eintrag Hardware und Sound.

. . . » Systemsteuerung »

sl s I

Einstellungen des Computers anpassen

iy  System und Sicherheit
g Status des Computers Gberprifen

Sicherung des Computers erstellen
Probleme erkennen und beheben

. Netzwerk und Internet
ﬁ' Metzwerkstatus und -aufgaben anzeigen
“&2, Heimnetzgruppen- und Freigabeoptionen
auswihlen

; Hardware und Sound
Gerdte und Drucker anzeigen

Anzeige: Kategorie ~

Benutzerkonten und
Jugendschutz
'@' Benutzerkonten hinzufigen/entfernen

'@'Jugendschutz fir beliebige Benutzer
einrichten

Darstellung und Anpassung
Design dndern

Desktophintergrund dndern
Bildschirmaufldsung anpassen

Zeit, Sprache und Region

Gerdt hinzuflgen

— Programme
h'.' Programm deinstallieren

Tastaturen und Eingabemethoden dndern
Anzeigesprache dndern

8

Erleichterte Bedienung
Einstellungen empfehlen lassen
Visuelle Darstellung des Bildschirms

optimieren

Abbildung 2.29: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 4

Im nachsten Fenster, dargestellt in Abbildung 2.19, wahlen Sie den Gerate-Manager, der sich unter
dem Eintrag Geréte und Drucker befindet.

. |_ » Sy i Hard - Systemsteuerung durchsuchen _..

Startseite der Systemsteuerung

Geréte und Drucker

Gerdt hinzufigen | Drucker hinzufigen | Maus @' Gerdte-Manager

Automatische Wiedergabe

Standardeinstellungen far Medien und Geréte dndern

-

&

System und Sicherheit
MNetzwerk und Internet
¢ Hardware und Sound

&

CDs und andere Medien automatisch wiedergeben
Programme

Sound
Systemlautstdrke anpassen

Benutzerkonten und
Jugendschutz

®

Systemscunds dndern | Audicgerite verwalten

Darstellung und Anpassung Energieoptionen
Energiespareinstellungen dndern

MNetzschalterverhalten dndern
Kennwort bei Reaktivierung des Computers anfordern

Zeit, Sprache und Region
T : Energiesparmodus dndern
Energiesparplan auswihlen

Anzeige
Text und weitere Elemente vergréfern oder verkleinern

|

Bildschirmauflésung anpassen | An einen externen Bildschirm anschliefen
Menitorflackern beheben (Aktualisierungsrate)

Abbildung 2.30: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 5
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Im Gerate-Manager (siehe Abbildung 2.20) finden Sie Ihr Gerat mit einem gelben Warnsymbol unter
Andere Geréte, sofern z.B. kein Treiber installiert wurde. Die Geratebezeichnung ist abhangig vom
angeschlossenen Gerat. In diesem Beispiel handelt es sich um einen eXp 4000. Klicken Sie mit der

rechten Maustaste auf das Gerat, um das Auswahlmeni, wie dargestellt, anzuzeigen.

Datei  Aktion Ansicht 7

&= | T E HE B %b

4

y user-PC
I3 Andere Gerate

i eXp 4000

b 1’?’ Arcchliissd Treibersoftware aktualisieren...
o3 Audio-, Vi Deaktivieren
b E-;‘ Computer Deinstallieren

&3 DVD/CD-R
:'> ‘l"a't Grafikkarte MNach gednderter Hardware suchen
b -G IDEATA/A .
b Laufwerke EResanen
b -

ﬂ Mause und andere Zeigegerite
| Monitore
¥ MNetzwerkadapter

.
B Prozessoren
4% Speichercontroller

FRE g

M| Systemgerite

v v

<= Tastaturen
[~ i USB-Controller

Startet den Treibersoftwareupdate-Assistenten fir das au dhlte Gerat.

£,

Abbildung 2.31: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 6

Aus dem angezeigten Meni wahlen Sie Treibersoftware aktualisieren... woraufhin eine Auswahl
zwischen automatischer oder manueller Suche angezeigt wird. Wahlen Sie die zweite Option zur

manuellen Suche aus.

=Xp 4000

Wie méchten Sie nach Treibersoftware suchen?

< Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen
Auf dem Computer und im Internet wird nach aktueller Treibersoftware far das
Gerdt gesucht, sofern das Feature nicht in den Gerdteinstallationseinstellungen
deaktiviert wurde.

< Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen.
Treibersoftware manuell suchen und installieren.

Abbrechen

Abbildung 2.32: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 7
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In die Eingabezeile miissen Sie den exakten Pfad zu dem Verzeichnis angeben, in dem die USB-Treiber
gespeichert sind. Normalerweise ist das Ihre Software-CD oder ein anderes Verzeichnis auf Threm PC,
wenn Sie die Treiber aus dem Internet geladen haben. Es muss also nicht unbedingt der gleiche Pfad

wie in der Abbildung 2.29 sein.

-Xp 4000

Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesem Ort nach Treibersoftware suchen:

D\ Drivers\USB_Cable > Durchsuchen... ‘

Unterordner einbeziehen

< Aus einer Liste von Gerétetreibern auf dem Computer auswahlen
Diese Liste enthilt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.

l Weiter I[ Abbrechen ]

Abbildung 2.33: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 8

Nach der Eingabe des korrekten Speicherpfades klicken Sie auf Weiter, um die Installation zu starten.

Die Treibersoftware wurde erfolgreich aktualisiert.

Die Installation der Treibersoftware fir dieses Gerdt ist abgeschlossen:

OKM Quick Link

SchlieBen

Abbildung 2.34: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 9

Sobald die Installation beendet ist, wird das Fenster aus Abbildung 2.30 angezeigt. Klicken Sie auf die

Schaltflache SchlieBen, um das Fenster zu schliefSen und zum Gerate-Manager zuriickzukehren.
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Der Gerate-Manager zeigt das Gerat nun als OKM Quick Link unter dem Eintrag USB-Controller an, wie
in Abbildung 2.31 dargestellt.

Datei  Aktion Ansicht 7

&= | @ E HE & B %b

4 =4 user-PC
» 75" Anschlisse (COM & LPT)
»&j Audio-, Video- und Gamecontroller
-8 Computer
> 2} DVD/CD-ROM-Laufwerke
B Grafikkarte
b g IDE ATA/ATAPLController
>u Laufwerke
b B Mause und andere Zeigegerite

;> B Monitore

)l‘ﬂ' MNetzwerkadapter
>n Prozessoren

b (:— Speichercontroller
pl-; Systemgerite
‘>_'. Tastaturen

4. i USB-Controller

i Standard PCI-zu-USB erweiterter Hostcontroller
§ USB-Root-Hub

Abbildung 2.35: USB-Treiber in Windows 7 installieren, Schritt 10

Die USB-Treiber wurden nun korrekt aktualisiert/installiert und Sie konnen den Gerate-Manager jetzt
schlielSen.
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2.3.2 USB-Treiber in Windows 7 deinstallieren

Wenn Sie die USB-Treiber von Ihrem Betriebssystem Windows 7 wieder loschen mochten, dann 6ffnen

Sie den Gerate-Manager wie bereits im vorherigen Unterabschnitt beschrieben.

Installierte Gerate konnen geloscht werden, indem Sie mit der rechten Maustaste darauf klicken und

aus dem Meni den Eintrag Deinstallieren wahlen.

Datei  Aktion Ansicht 7

== E| H =

| 2 oS

4 =4 user-PC
» 5 Anschliisse (COM & LPT)
b -% Audio-, Video- und Gamecontroller
/8 Computer
> -4 DVD/CD-ROM-Laufwerke
Bl Grafikkarte
b g IDE ATA/ATAPI-Controller
b -y Laufwerke
b --B Mause und andere Zeigegerite
b A Monitore
b ¥ Metzwerkadapter
b 2 Prozessoren
b -4 Speichercontroller

.M Systemgerite
- .2 Tastaturen
Ai USB-Controller
1§ OKM Quic—
i Standard C

Treibersoftware aktualisieren...

Standard P Deaktivieren
USB-Root- Deinstallieren
USB-Root-

MNach gednderter Hardware suchen

Eigenschaften

Deinstalliert den Treiber des ausgewdhlten Gerats,

Abbildung 2.36: USB-Treiber in Windows 7 deinstallieren, Schritt 1

Windows 7 stellt eine automatische Methode zur Loschung der Treiber zur Verfigung. Markieren Sie
dazu die Auswahl "Die Treibersoftware fiir dieses Gerét l6schen” und klicken Sie auf die Schaltflache

OK, um die installierten USB-Treiber zu loschen.

Deinstallation des Gerats bestatigen M

OKM Quick: Link

Wamung: Sie sind dabei, das Gerat aus der Systemkonfiguration
zu deinstallieren.

Die Treibersoftware fur dieses Gerat loschen. ‘

[ ok | [ Abbrechen |

Abbildung 2.37: USB-Treiber in Windows 7 deinstallieren, Schritt 2
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Technische Spezifikation
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Bei den folgenden technischen Angaben handelt es sich um Durchschnittswerte. Bei laufendem Betrieb

sind geringfiilgige Abweichungen durchaus moglich.

3.1 Kontrolleinheit

AbmMESSUNGEN (H X B X T) ouiiiiiiiiiiiiie et et e et e et e et e e te e et e et e et eeaaesaneesanaannn 75x130x 177 mm
(1Y To] o | AU ca.1kg
BetrieDSSPANIUINIG ...cvuniiiiieii ettt 9,6 — 14,4 VDC, 22 W maximal
SCRULZATLE ..ottt et ettt e e e e ettt e e e e e ettt e e e et e eanneeenanas IP 40
Betriebsdauer (mit voll aufgeladenem Power Pack, 25 °C) ....ccoovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiineieeeeeee, ca. 3 Stunden
LT =Y o ToE o= 0 1= =1 0°C-40-°C
AV4 Lo =Y0) o] o 11 =TT 640 x 480 Pixel, Farbe
(070310 0] 1 =Y TPt 1 GHz Prozessor, INTEL i586- kompatibel
BN g o Ty TSy 1= (o a =)l 0 VAN ) PPN 256 MB
DTN c 1] o1=) o] 4 =Y PP 256 MB
FEEADACK ...coriiiii ettt eaaee akustisch, visuell
I Yo £ T an] o1cY i 1 U PPN -20 °C-60 °C
IO Ni w1 b o] a1 Mo 1T AP 5%-75%
WASSETAICRE ...ttt et e et et et e et et e eeeai e e e et e e eena e e enna e eaneenneens Nein
T 0 510 1 PPN TCFX-01-A

3.2 Dateniibertragung

JE=Tod o 0 o) KoY 1 1SRN USB
Maximale UDEIrtTagUIGSTALE ........ooivveiiieiiee it eeeee et eeeee e et e et e et e s et seaee e e eaaaeeea e 19200 Baud

3.3 Computer, Mindestanforderungen

Die hier angegebenen Werte sollen Sie bei der Auswahl eines geeigneten Computers zur Daten-

auswertung unterstiitzen.

PTOZESSOT ...t ettt e ettt e e et et et e e et e et e e aaaeens mind. 1,5 GHz
CD-ROM LAUFWETK ...ttt ettt et e et e e et e e et e e et e e e et e et e eneanaannas mind. 4x
Schnittstelle (DatenUDEIrTIagUIIG) t...iiuuiiiiiiiiiiie ittt e e et e e ete e et e et eeteaaaeraneeaenaeaneanetnesnesnesneses USB
| R eI (=) A =) o] s =Y oy o] =1 v/ mind. 50 MB
PN 0Ty TSy 1= (o =) a0 AV AN ) P mind. 256 MB
GrafiKKaArte ..cconiiiie e mind. 128 MB, OpenGL-kompatibel
BetrieDSSYSTOML c.uuieiiiiiiiie e Windows XP, Windows Vista, Windows 7
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In der folgenden Ubersicht finden Sie alle standardm&Rigen und optionalen Zubehérteile des eXp 5000.

Der Lieferumfang kann unter Umstanden abweichen, da optionale Zusatzgerate nicht zur Ausristung

gehoren mussen.

Kontrolleinheit inkl. Tragegurt 1 1 1
Videobrille mit integrierten Kopfhérern 1 1 1
Sondengestange fur GPR-Sonde 1 1 1
Power Pack inkl. Ladegerat und 1 2 1
Reiseadapter

50 cm GPR-Sonde 1 1 1
GPS-Empfanger 1 1 1
Benutzerhandbuch 1 1 1
Tragekoffer 1 2 2
3D Software (Visualizer 3D) 1 1 1
USB-Kabel 1 1 1
Supersonde - 1 1
Sonde zur Metallunterscheidung (DDV- - 1 1
System)

LiveStream-Sensor - 1 1
25 cm GPR-Sonde - - 1
75 cm GPR-Sonde - - 1
100 cm GPR-Sonde - - 1
Tunnelsonde - - 1
FS-Thermoscan - - 1

Tabelle 1: Lieferumfang
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KAPITEL 5

Zusammenbau

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie das Gerat zusammenbauen und fur die Messung vorbereiten.
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Bevor Sie das Gerat eXp 5000 zum Durchfithren einer Messung verwenden konnen, miissen Sie einige

Vorbereitungen treffen. Befolgen Sie dazu einfach die nachfolgenden Schritte!

Schritt 1

Wenn Sie zusammen mit Ihren Messwerten
auch GPS-Daten empfangen und speichern
moichten, miissen Sie den mitgelieferten GPS-
Empféanger anschlieBen.

Ohne GPS-Empfanger kdnnen Sie zwar
Messungen durchfiihren, jedoch keine
zusatzlichen GPS-Daten empfangen.

Schritt 2

Verbinden Sie die Messsonde Ihrer Wahl mit
der Kontrolleinheit. Egal welche Sonde Sie
verwenden, diese wird jedesmal an den
gleichen Anschluss gesteckt.

Sie kdnnen also immer nur eine einzige Sonde
verwenden.

Abbildung 5.2: Anschluss der Sonde

Schritt 3

Die Videobrille besteht aus zwei Anschliissen,
Video und Audio. Achten Sie darauf, den
USB-Stecker der Videobrille direkt Gber den
15-poligen Videostecker anzuschlieBen.

Er darf nicht mit dem USB-Anschluss der
Dateniibertragung verwechselt werden!

Abbildung 5.3: Anschluss der Videobrille
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Schritt 4

Verbinden Sie nun den Power Pack mit der
Kontrolleinheit. Stecken Sie das Power Pack
nach dem Einschalten einfach in eine Ihrer
Hosen- oder Jackentaschen.

Nun miissen Sie das Gerat nur noch mittels
Ein/Ausschalter einschalten.

Abbildung 5.4: Anschluls des Power Pack

Schritt 5

Sie kdnnen die Kontrolleinheit des eXp 5000
entweder um Ihren Hals hdngen oder ihn direkt
am Sondengestdnge befestigen.

Im letzteren Fall stecken Sie die Kontrolleinheit
einfach auf den Haltegriff und befestigen den
GPS-Empfanger mittels Klettband am unteren
Ende des Gestdnges.

Abbildung 5.5: Kontrolleinheit am Gestdnge befestigen
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KariTeL 6

Bedienelemente

In diesem Abschnitt werden Sie mit den grundsatzlichen Bedienelementen des Messgerates vertraut

gemacht. Alle Anschliisse und Buchsen werden hier eingehend erlautert.
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Videobrille

GPS-Empfanger

Tragegurt

Kontrolleinheit

Externe

Stromversorgung
Supersonde

Sondengestange

GPS-Empfanger

T-Stlick

50 cm GPR-Sonde —

Abbildung 6.1: Kontrolleinheit mit Videobrille, Stromversorgung und Sonde

Uber die Videobrille werden die Steuermeniis der Kontrolleinheit und samtliche Messwertaufnahmen
betrachtet. Der GPS-Empfanger dient dem Empfang von GPS-Daten und darf nicht in unmittelbarer
Nahe der Kontrolleinheit angebracht werden. Befestigen Sie diesen daher am Sondengestange oder am

Tragegurt.

Die Horizontalsonden wie z.B. die 50 cm Sonde werden mittels T-Stiick am Gestange befestigt. Die
Vertikalsonden wie z.B. die Supersonde werden lediglich in der Hand gehalten. Dazu ist die Verwendung

des Tragegurts zu empfehlen.
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6.1 Kontrolleinheit

Die Kontrolleinheit ist die Rechenzentrale des Gerats. Uber sie werden die Betriebsarten gewahlt, die

Messwerte aufgenommen und abgespeichert.

6.1.1 Vorderseite

Die Abbildung 6.2 zeigt die vordere Seite des Gerats mit dessen Bedienelementen.

Einschub fiir Detektor

Einschalter und
Impulsgeber

Buchse fiir
Joystick

Vorherige Nachste Betriebsart
Betriebsart Betriebsart aktivieren

Abbildung 6.2: Kontrolleinheit, Vorderansicht

Der Einschub fiir den Detektor dient zur Befestigung des DDV-Systems. An der Detektoreinheit befindet

sich das passende Gegenstiick, mit dem die Einheit eingeschoben wird.

Der Einschalter und Impulsgeber dient einmal zum Einschalten des Gerats. Dazu muss er nach oben
gedrickt werden. Bevor Sie Thr Messgerat in Betrieb nehmen, miissen Sie die Videobrille und die
mitgelieferte externe Stromversorgung anschlieBen und einschalten. Wahrend einer Messung im
"Ground Scan" konnen mit dem Einschalter und Impulsgeber auch manuelle Messwertaufnahmen
erfolgen. Dazu ist der Hebel nach unten zu driicken. Er kommt automatisch wieder zurtick, wenn Sie ihn
loslassen. Alternativ dazu konnen Sie auch den Joystick mit der Buchse fiir Joystick verbinden und damit

manuelle Messungen durchfithren.

Mit den Tasten ¥ und A konnen Sie die einzelnen Meniipunkte anwahlen. Die Bestdtigung Ihrer

Auswahl erfolgt mit einem Druck auf die Taste OK.
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6.1.2 Riickseite
Die Abbildung 6.3 zeigt die Riickseite des Messgerats und deren Anschliisse.

Anschluss fir USB -Anschluss fiir
Sonde Videobrille

USB-Anschluss fiir
USB-Kabel

Anschluss fiir Anschluss fir Anschluss
Stromversorgung GPS-Empfanger flir Videobrille

Abbildung 6.3: Kontrolleinheit, Riickseite

Der Anschluss fiir Stromversorgung dient der Verbindung mit der Batterie. Hier wird die externe

Stromversorgung angeschlossen.

An den Anschluss fiir Sonde wird jeweils eine der verschiedenen Sonden bzw. das DDV-System

angesteckt.

Der USB-Anschluss flir Videobrille und der Anschluss fur Videobrille dienen zur Verbindung mit der
Videobrille. Uber den USB-Anschluss fiir Videobrille wird die Videobrille — neben der Toniibertragung -

auch mit Strom versorgt.

Uber den USB-Anschluss fiir USB-Kabel kann das Gerat mittels USB-Verbindungskabel mit einem
Computer verbunden werden. Dies ist erforderlich, wenn Daten vom Gerat zum Computer ubertragen

werden sollen.
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6.2 Videobrille

Die Videobrille dient als Display fiir das Gerat. Alle Meniis und grafischen Anzeigen werden in ihr
dargestellt. Verbinden Sie den AnschlufSstecker der Videobrille einfach mit dem Anschluss fir

Videobrille auf der Riickseite der Kontrolleinheit.

Kopfhorer

AnschluBstecker

=uTl
Aear

USB-Stecker

Abbildung 6.4: Videobrille

Die Ton- und Sprachausgabe wird tiber die Kopfhorer der Videobrille realisiert. Die Lautstarke kann

uber das Meni "Settings" verandert werden.

Mittels AnschlulSstecker und USB-Stecker wird die Videobrille mit der Kontrolleinheit des eXp 5000

verbunden.
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KAPITEL 7

Betriebsarten

In diesem Kapitel werden Sie mit den verschiedenen Betriebsarten des Gerats vertraut gemacht. Jede

der zur Verfigung stehenden Funktion wird ausfihrlich in einem eigenen Unterabschnitt behandelt.
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Die Wahl der entsprechenden Betriebsart ist in erster Linie von Threr geplanten Aufgabe abhangig. So
gibt es zum Beispiel spezielle Funktionen zur Vorsondierung eines Gelandes, wohingegen andere

Funktionen zur genauen Auswertung mittels einer speziellen Software vorgesehen sind.
Das Gerat besitzt folgende Betriebsarten:

+ Magnetometer

Felduntersuchung mit dem integrierten Magnetometer.

*+  Ground Scan
Felduntersuchung mit grafischer Auswertung, wobei die gemessenen Daten im internen

Speicher abgelegt werden konnen.

« Metal Detector

Optionales DDV-System aktivieren, um Metalle zu diskriminieren.

+ Discrimination

Untersuchung georteter Objekte auf Eigenschaften von Eisengehalt.

+ Live Scan
Bodenuntersuchung mit horizontaler Live-Darstellung, wobei keine Daten gespeichert werden

konnen.

+ Settings

Einstellung von Datum, Uhrzeit und Lautstarke.

- Exit

Gerat abschalten und integriertes PC-Modul herunterfahren.

Wenn Sie das optional erhaltliche FS-Thermoscan mit dem eXp 5000 verbinden, stehen Thnen zwei
weitere Betriebsarten zur Verfugung. Diese Funktionen sind ohne FS-Thermoscan deaktiviert und nicht
sichtbar.

+ Thermograph
Diese Betriebsart dient der Anzeige und Auswertung von Temperaturunterschieden, die mit dem

FS-Thermoscan gemessen werden.

+ Thermo Scan
Im Thermo Scan konnen Sie grafische Warmebilder erzeugen, welche die Warmeverteilung eines

Messfeldes visualisieren.

Die beiden letzten Betriebsarten werden automatisch aktiviert, sobald das optionale Zusatzgerat FS-

Thermoscan angeschlossen wird. Sie dienen hauptsachlich der Suche nach Hohlraum.

Die Auswahl der entsprechenden Funktion erfolgt iiber das Funktionsmenii.
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7.1 Magnetometer
Wahlen Sie im Hauptmeni die Betriebsart Magnetometer aus, um den Untergrund unter Einbeziehung
des Erdmagnetfelds zu untersuchen. Zudem konnen Sie an der visuellen oszilloskopischen Darstellung

im Monitor erkennen, ob Sie sich iiber einem metallischen Objekt befinden.

Main Menu Magnetometer

Magnetometer

E.,,,,,_,_.‘_g,,“:j;f Main Menu u Main Menu m Ground Balance

Abbildung 7.1: Magnetometer: Hauptmenti, Darstellung der Werte

Dieser Modus kann mit allen Sonden bis auf DDV-System und LiveStream-Sonde verwendet werden.
Sobald Sie die Option Magnetometer bestatigen, wird das integrierte Magnetometer auf den aktuellen
Basiswert des Bodens iiber dem es sich befindet eingestellt. Solange das Gerat initialisiert wird,
erscheint die Meldung "“Ground Balance, Please Wait" auf dem Bildschirm. Erst wenn diese Ausschrift

verschwunden ist, konnen Sie Thre Suche beginnen.

Wenn Sie das Gerat iiber neutralem Boden einschalten, werden alle Metalle mit einem entsprechenden
Ausschlag im Monitor dargestellt. Wenn sich das Gerat beim Aktivieren des Magnetometers jedoch tiber

einem Stick Metall befindet, werden alle aquivalenten Metallbestandteile im Boden nicht angezeigt.

Mit einem erneuten Druck auf die Taste OK, konnen Sie einen manuellen Bodenausgleich auslosen.
Stellen Sie sich dazu an eine neutrale Stelle. Mit der Taste W oder A verlassen Sie den Magnetometer-

Modus und kehren ins Hauptmeni zuriick.
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7.2 Ground Scan

Diese Betriebsart erlaubt es Ihnen, eine grafische Aufnahme zu machen. Die aufgenommenen
Messwerte werden dabei im internen Speicher abgelegt. AuRerdem besteht die Moglichkeit bereits
abgeschlossene Messungen zu betrachten oder das integrierte GPS-System zur Navigation zu benutzen.

Dieser Modus kann mit allen Sonden bis auf DDV-System und LiveStream-Sonde verwendet werden.

Main Menu Ground Scan

-
-

Ground Scan

uz.e
ESBBR-DA-I81 187 -1

Abbildung 7.2: Ground Scan

Scan Line: 8 Impulse: 9§ 10 Depth: 10.38 m

Im ersten Unterment, dargestellt in Abbildung 7.3, wahlen Sie zwischen folgenden Alternativen:

¢« New Scan

Neue Grafik anlegen und aufzeichnen.

*+ Browse Scans
Bereits aufgezeichnete Grafiken anschauen oder 16schen. Wenn die Aufnahme unter Verwendung

von GPS durchgefithrt wurde, kann auch zum Messplatz navigiert werden.

« Back To Main Menu

Ground Scan beenden und ins Hauptmeni zuriickkehren.

Ground Scan

New Scan

Browse Scans
Empty Memory
Back Te Main Menu

Previous Option u Mext Option m Select
Abbildung 7.3: Ground Scan - Unterment
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7.2.1 New Scan
Nach Aktivierung dieser Betriebsart, haben Sie die Moglichkeit, verschiedene Einstellungen
vorzunehmen. Es gibt verschiedene Parameter, welche die Messung beeinflussen. In Abbildung 7.4

sehen Sie das entsprechende Menii.

Ground Scan - Parameters

Impulses: 10
Impulse Mode: Automatic
Scan Mode: Zig-Zag
GPS: off

Start Scanning
Back To Main Menu

Previous Option u Mext Option m Select
Abbildung 7.4: Ground Scan — Parameter

Folgende Parameter konnen Sie modifizieren (die unterstrichenen Werte entsprechen dabei der

Werkseinstellung):

+ Impulse Mode (Automatic, Manual)

Bei der Wahl von Manual werden die Messwerte nur aufgenommen, wenn der Nutzer den
Impulsgeber betatigt. Ist hingegen Automatic ausgewahlt, werden die Messwerte kontinuierlich

erfasst und dargestellt.

+ Impulses (10, 20, ..., 100)
Anzahl der Messwerte pro Suchbahn.

* Scan Mode (Parallel, Zig-Zag)
Scan Mode definiert die Art und Weise, wie das zu untersuchende Gelande eingemessen wird. Im
Modus Parallel wird jeweils von der Startlinie aus gemessen, wogegen bei Zig-Zag am Ende der

jeweils vorangegangenen Bahn weitergemessen wird, wie in Abbildung 7.5 dargestellt. Im

Abbildung 7.5: Zig-Zag oder Parallel
letzteren Fall miissen Sie darauf achten, dass die Ausrichtung der Sonde nicht verandert wird,
d.h. wenn der weilSe Pfeil an der einen Seite der Sonde nach z.B. Norden zeigt, muss er in jeder

Messbahn nach Norden zeigen.
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+ GPS (Off, On)
Wenn GPS aktiviert ist (On), werden zu jedem Messwert automatisch die GPS-Koordinaten
(Langen- und Breitengrad) gespeichert. Diese Daten sind wichtig, wenn Sie die GPS-Navigation

verwenden mochten.

Wahlen Sie den Parameter, den Sie verandern méchten, mittels der Tasten ¥ und A aus, so dass dieser
rot unterlegt ist. Driicken Sie nun die Taste OK. Die Markierung verandert sich, indem nun nur noch der
aktuelle Wert rot unterlegt ist. Jetzt konnen Sie mit Hilfe der Tasten ¥ und A den Wert des gewéahlten

Parameters verandern. Um den Vorgang abzuschliessen, driicken Sie erneut auf die Taste OK.

Gehen Sie zu Threm Startpunkt und passen Sie alle notwendigen Parameter an Ihre Bediirfnisse an.
Wahlen Sie anschlieBend die Option Start Scanning, um die Aufnahme zu beginnen. Es erscheint die

Meldung aus Abbildung 7.6, die nachfragt, ob Sie die erste Messbahn beginnen mochten.

Ground Scan

Do you want to scan
the first line now?

Scan Line: 1 Impulse: 0 § 10 Depth: 0.00 m

Abbildung 7.6: Erste Messbahn beginnen?

Wahlen Sie mit Hilfe der Tasten ¥ und A die Option Yes, wenn Sie mit der Untersuchung beginnen
mochten. Bestatigen Sie die Auswahl mit einem Druck auf die Taste OK. Das Gerat arbeitet nun die
Impulse ab, wobei Sie gleichmalSig die erste Messbahn abgehen. Sobald die erste Bahn abgearbeitet
wurde, erscheint eine neue Meldung, die Sie mit Yes beantworten, wenn Sie eine weitere Messbahn

einlesen mochten.

Dieses Vorgehen wiederholen Sie so oft, bis Sie das Gebiet vollstandig abgesucht haben. Nach und nach

baut sich eine grafische Reprasentation ahnlich Abbildung 7.7 auf.

Abbildung 7.7: Grafische Darstellung einer Messung im Ground Scan
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Die Grafik sollte iberwiegend grine Bereiche aufweisen, die den normalen Boden darstellen. Darin
konnen rote und blaue Objekte eingelagert sein.

Dabei werden metallische Objekte meist rot und Hohlraume, Verfillungen, Wasserspeicher und

Erdeingriffe blau dargestellt. Beachten Sie, dass auch Mineralisierungen rotlich dargestellt werden.

7.2.2 Browse Scans

Nachdem Sie den Menupunkt Browse Scans mit der Taste OK bestatigt haben, sehen Sie eine Liste der

bereits gespeicherten Aufnahmen. Die entsprechende Darstellung finden Sie in Abbildung 7.8.

Ground Scan - Browse

04.12.2007, 12:50, (GPS)
04.12.2007, 12:50, (GPS)
04.12.2007, 12:50, (GPS)
04.12,2007, 12:49, (GPS)
04.12.2007, 12:49, (GPS)

04.12.2007, 09:10, 75 cm (GPS)
04.12.2007, 09:05, 100 cm (GPS)
04.12.2007, 09:04, 100 cm (GPS)

Back To Ground Scan Menu

Previous Option u Mext Option m Select
Abbildung 7.8: Select Stored Measurement

Wahlen Sie die gewilinschte Aufnahme mit den Tasten W und A aus. Jede Aufnahme mit GPS-Daten ist
durch den zusatzlichen Schriftzug GPS gekennzeichnet. Nur diese Aufnahmen sind fir die GPS-

Navigation geeignet.

Fir die ausgewahlte Aufnahme stehen die in Abbildung 7.9 dargestellten Optionen zur Verfiigung.

Ground Scan - Browse Options

View Scan Image
Delete Scan Image
Use GPS Navigation

Back To Ground Scan Menu

Previous Option u Mext Option m Select

Abbildung 7.9: Untermenii: Browse Scans

* View Scan Image
Die ausgewahlte Aufnahme wird erneut angezeigt. Dricken Sie eine beliebige Taste, um zurick

zum Auswahlmeni zu gelangen.
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Delete Scan Image
Die aktuelle Aufnahme wird geloscht, wenn Sie die nachfolgende Meldung mit Yes bestatigen.

AnschlielSend gelangen Sie ins Menil Ground Scan zuruck.

Use GPS Navigation

Die Navigation zu den in der Aufnahme gespeicherten GPS-Daten starten. Nachdem Sie diese
Option bestatigt haben, sehen eine der Darstellungen aus Abbildung 7.10. Hat der GPS-
Empfanger noch keine oder ungentugend Daten, erscheint die Meldung “Searching for Satellites"

und das Programm wartet solange, bis ausreichend Daten anliegen.

Ground Scan - Browse Options GPS Navigation

Pasition Target

51 00.703" N 5100703" M
012 27611" E y i 012 Z7 611" E

View Scan Image
Delete Scan Image

Use |
Searching for satellites ...

Back

Previous Option u Mext Option m Select Main Menu u Main Menu m Main Menu
Abbildung 7.10: GPS Navigation

Sind entsprechende Satelliten und deren Daten verfligbar, wird die Navigation gestartet. Der
Pfeil zeigt Thnen, in welche Richtung Sie gehen miissen, um das entsprechende Messfeld zu
erreichen. In der oberen linken Ecke sind die aktuelle Position und in Klammern dahinter die
Zielposition angegeben. Unten links steht die Entfernung zum Zielpunkt geschrieben. Die
Anzeige der Daten stimmt jedoch nur, wenn ausreichend Satelliten verfiigbar sind und Sie sich
vorwarts bewegen. Nur aus der Bewegung und den entsprechenden Daten kann die Zielrichtung
und -entfernung ermittelt werden. Dricken Sie eine beliebige Taste, um zurick zum

Auswahlmeni zu gelangen.

Back To Ground Scan Menu

Sie gelangen zuruck ins Menu Ground Scan.
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7.3 Metal Detector

Um diese Betriebsart zu verwenden, miissen Sie zunachst das optionale DDV-System anschlieRen. Der

Detektor ist besonders gut geeignet, um kleine oberflachennahe Objekte (z.B. Miinzen) zu lokalisieren.

Main Menu Metal Detector

{

Metal Detector

a e Main Menu 8 main Menu [ Adiust Metal Detectd

Abbildung 7.11: Metal Detector

Mit dem Detektor haben Sie zudem die Moglichkeit, potentielle Fundsticke auf Ihr Material hin zu

untersuchen. Sie konnen zum Beispiel feststellen, ob ein Objekt aus Gold, Silber oder Eisen besteht.

Ausfiihrliche Informationen uber die Anwendung des Detektors und der damit in Zusammenhang
stehenden Diskrimination finden Sie im Abschnitt "Optionales Zubehor / DDV-System" in diesem
Handbuch!

7.4 Discrimination

Dieser Menupunkt dient zur Identifizierung von Metallen und Hohlrdumen. Dazu ist es erforderlich, die
optional erhaltliche Supersonde anzuschlielSen. Es ist keine feste Laufrichtung vorgegeben. Sie kénnen
sich frei uiber Ihr Suchgeldnde bewegen, um den Boden zu untersuchen. Diese Betriebsart ist am
effektivsten, wenn Sie bereits potentielle Objekte geortet haben und nun mehr tber diese Objekte

erfahren mochten.

Main Menu Discrimination

p

a\

Discrimination

uz.e
ESBBR-DA-I81 187 -1

Main Menu u Main Menu m Ground Balance
Abbildung 7.12: Discrimination

Die Supersonde immer vertikal nach unten zeigen. Sie darf weder gedreht noch geschwenkt werden.
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Bewegen Sie die Supersonde langsam von einer Seite des Objekts zur anderen und wieder zurick.
Achten Sie darauf, das Objekt vollstandig zu erfassen, d.h. iber die Objektrander hinaus zu messen.
Wiederholen Sie diesen Vorgang mehrere Male, um eine klare Signatur des Objekts zu erhalten. Es gibt
insgesamt 3 verschiedene Signaturen, anhand derer spezifische Objekteigenschaften erkannt werden

konnen.

A Ferromagnetische Metalle
Ferromagnetische Objekte zeichnen sich
W durch eine Positiv-Negativ-Signatur aus.

Abbildung 7.13: Signatur eines ferromagnetischen Metallobjekts

Die Abbildung 7.13 zeigt die typische Signatur eines ferromagnetischen Metalls wie z.B. Eisen. Die
Signatur besitzt jeweils einen positiven (rot) und einen negativen (blau) Ausschlag. Wenn man genau
hinschaut, sieht man sogar 2 ferromagnetische Signaturen. Die 1. beginnt mit dem positiven Ausschlag
und die 2. beginnt mit dem negativen Ausschlag. Die Reihenfolge dieser beiden Ausschlage ist dabei
nicht wichtig, sondern hangt vielmehr von der Bewegungsrichtung der Supersonde ab. Wenn Sie die

Sonde immer hin und her bewegen, werden die Ausschlage der Signaturen standig wechseln.

Bewegen Sie die Supersonde langsam und gleichmaRig tiber das Objekt, bis sich eine klare Signatur

abhebt.

Nicht ferromagnetische Metalle

Nicht ferromagnetische Objekte zeichnen
sich durch eine reine Positiv-Signatur
aus.

Abbildung 7.14: Signatur eines nicht-ferromagnetischen Metallobjekts

In Abbildung 7.14 ist die Signatur eines nicht ferromagnetischen Stoffes dargestellt. Man kann leicht
erkennen, dass es nur einen positiven Ausschlag (rot) gibt. Zusatzlich findet man nahe der Spitze dieses
Ausschlags eine kleine Zacke, die besonders fir Edelmetalle typisch ist. Auch hier ist die Reihenfolge

von Ausschlag und Zacke richtungsabhéangig.

Nicht metallische Objekte
Alle nicht metallischen Objekte zeichnen

sich durch eine reine Negativ-Signatur
aus.

Abbildung 7.15: Signatur eines nicht-metallischen Objekts
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Die letzte der typischen Signaturen wird in Abbildung 7.15 dargestellt. Es handelt sich um die Signatur
aller nicht metallischen Objekte und Strukturen. Es kann sich hierbei um Hohlraum, Tunnel sowie
vergrabene Plastikrohre und -kisten handeln. Man kann leicht erkennen, dass es nur einen negativen
Ausschlag (blau) gibt.

7.5 Live Scan

Um in der Betriebsart Live Scan zu arbeiten, miissen Sie die LiveStream-Sonde an Ihr Gerat
anschliefen. Diese Sonde ist durch einen weillen Pfeil markiert, der an der Oberseite der Sonde
angebracht ist. Dieser Pfeil muss wahrend der Messung immer nach links zeigen. Achten Sie ebenfalls

darauf, dass der Pfeil an der Schmalseite der Sonde stets nach unten gerichtet ist.

Stellen Sie sicher, dass die Sonde richtig ausgerichtet ist, bevor Sie diese Betriebsart aktivieren.

Abbildung 7.16: Live Scan: Ausrichtung der LiveStream-Sonde

In dieser Betriebsart sind Sie an keine vorgeschriebene Laufrichtung gebunden. Sie konnen sowohl
vorwarts als auch rickwarts tiber Thr Messfeld gehen. Dabei sehen Sie auf dem Bildschirm jeweils das,
was sich direkt unter Ihrer Sonde befindet. Die grafische Reprasentation ist dabei die gleiche wie in der

Betriebsart Ground Scan.
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Main Menu Live Scan

Live Scan

e ety Main Menu u Main Menu m Main Menu
Abbildung 7.17: Live Scan: Hauptmenii, Darstellung der Messwerte

Die Messdaten flieSen dabei iiber den Bildschirm. Auch wenn Sie sich nicht bewegen, werden die
Messwerte standig aktualisiert. Befinden Sie sich direkt iiber einem Objekt, wird dieses sichtbar

bleiben, auch wenn Sie sich nicht bewegen.

Die Messwerte in der Betriebsart Live Scan werden nicht im Gerat gespeichert.

7.6 Settings

In diesem Meniupunkt finden Sie Moglichkeiten zur Einstellung des Datums und der Uhrzeit. Die
richtigen Einstellungen von Datum und Uhrzeit sind wichtig, da beide Angaben zusammen mit der
grafischen Aufnahme im Meniu Ground Scan gespeichert werden. Sie haben dadurch jederzeit die

Moglichkeit, die entsprechende Messung anhand des Datums und der Uhrzeit zu identifizieren.

Main Menu Settings

Date Format: day.month.year
System Date: 04.12.2007

Time Format: 24 hours
System Time: 13:04

Volume: 30 %

Settings Back To Main Menu

Ry Previous Option u Mext Option m Select
Abbildung 7.18: Settings

Sie haben folgende Punkte zur Auswahl:

« Date Format

Einstellung des Datumsformats (day.month.year, day/month/year, day/month/year).

*+ System Date

Einstellung des Datums.
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« Time Format

Einstellung des Zeitformats (24 Hours, 12 Hours + am/pm).

+ System Time

Einstellung der Uhrzeit. Voreingestellt ist die mitteleuropaische Zeit (MEZ).

«  Volume

Einstellung der Lautstarke.

« Back To Main Menu

Settings verlassen und ins Hauptmenu zuriickkehren.

Wahlen Sie den Parameter, den Sie verdndern méchten, mittels der Tasten W und A aus, so dass dieser
rot unterlegt ist. Dricken Sie nun die Taste OK. Die Markierung verandert sich, indem nun nur noch der
aktuelle Wert rot unterlegt ist. Jetzt konnen Sie mit Hilfe der Tasten ¥ und A den Wert des gewéhlten

Parameters verandern. Um den Vorgang abzuschlieSen driicken Sie erneut auf die OK.

7.7 Exit

Wahlen Sie die Option Exit, um die Arbeit mit dem Gerat zu beenden. Sobald Sie die Option bestatigt

haben, wird die integrierte Recheneinheit heruntergefahren und das Gerat ausgeschaltet.

Main Menu

z-1

uz.e
ESBBR-DA-I81 187 -1

Abbildung 7.19: Exit

Warten Sie, bis das Gerat selbstandig abschaltet. Erst danach dirfen Sie auch die externe

Stromversorgung abschalten.

7.8 Thermograph
Diese Betriebsart ist nur sicht- und nutzbar, wenn Sie das optionale Zusatzgerat FS-Thermoscan
anschlieSen. Weiterfihrende Informationen zu dieser Funktion finden Sie im Handbuch des FS-

Thermoscan!
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7.9 Thermo Scan
Diese Betriebsart ist nur sicht- und nutzbar, wenn Sie das optionale Zusatzgerat FS-Thermoscan
anschlieSen. Weiterfiihrende Informationen zu dieser Funktion finden Sie im Handbuch des FS-

Thermoscan!
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KarITEL

Durchflihrung einer Messung
im Gelande

Dieses Kapitel zeigt Thnen den generellen Ablauf einer Messung im Gelande. Dabei werden unter

anderem die verschiedenen Messmethoden und -verfahren eingehend erlautert.
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8.1 Allgemeines Messverfahren

Jede Messung beginnt grundsatzlich in der rechten unteren Ecke des Messfelds. Von dort beginnend
werden einzelne Bahnen abgelaufen, wobei jede nachfolgende Bahn links neben die vorangegangene
Bahn angesetzt wird. Wahrend des Ablaufens dieser vorgegebenen Bahnen, werden Messwerte
aufgezeichnet und in Abhangigkeit der ausgewahlten Betriebsart entweder direkt zum Computer

gesendet oder im internen Geratespeicher abgelegt.

Das Gerat stoppt am Ende jeder fertiggestellten Bahn, so dass sich der Benutzer an den Startpunkt der
nachfolgenden Bahn begeben kann. Auf diese Weise werden nach und nach alle Bahnen des Gelandes

eingemessen.

In Abbildung 8.1 sind alle 4 moglichen Startpunkte und die dazugehorige 1. Messbahn eingezeichnet. In

Abhéangigkeit der Gelandestruktur, konnen Sie den optimalen Startpunkt der Messung selbst festlegen.

- ©

Start der
1. Messbahn

Ende der
1. Messbahn

o b

Abbildung 8.1: Startpunkte eines Messfelds

Die einzelnen Bahnen konnen entweder im Scanmodus "Zig-Zag" oder "Parallel" abgegangen werden.
Auch die Anzahl der Impulse (Messpunkte), die pro Messbahn aufgezeichnet werden, sind variabel

einstellbar und von der GrofRe des Messfelds (Lange einer Messbahn) abhangig.

8.1.1 Scanmodus (Scan Mode)

Es gibt zwei grundlegende Techniken zum Abgehen eines Gelandes mit dem eXp 5000:

+ Zig-Zag
Die Startpunkte zweier benachbarter Messbahnen liegen jeweils auf gegeniiberliegenden Seiten

des Messfelds. Es wird also auf dem Hinweg als auch auf dem Riickweg gemessen.

+ Parallel
Die Startpunkte zweier benachbarter Messbahnen liegen immer auf der gleichen Seite des
Messfelds. Es wird somit nur auf dem Hinweg gemessen. Auf dem Riickweg werden keine

Messwerte aufgezeichnet.

In der Abbildung 8.2 sehen Sie beide Techniken schematisch dargestellt.
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Start einer
Messbahn

Ende einer
Messbahn

Parallele Messung Zig-Zag Messung

Abbildung 8.2: Scanmodi zum Einmessen eines Geldndes

Bei der Messung im Modus "Parallel" wird beginnend an der rechten unteren Ecke des Messfelds (Punkt
©) cine Bahn zur oberen rechten Ecke des Messfelds abgeschritten und gemessen. Nach dem

Einmessen dieser 1. Messbahn, begibt man sich an den Startpunkt der 2. Messbahn (Punkt @), um dort
die zweite Bahn zu messen. Auf diese Weise werden auch alle anderen Bahnen abgeschritten, bis man

am linken Rand des Messfeldes angekommen ist.

Bei der Messung im Modus "Zig-Zag" wird analog zur parallelen Mesung von der unteren rechten Ecke

des Messfelds (Punkt @) eine Bahn zur oberen rechten Ecke des Messfelds abgeschritten. Anders als bei

der parallelen Messung, wird schon beim Zuriickgehen die 2. Messbahn gemessen. Man begibt sich also

an den Startpunkt der 2. Messbahn (Punkt ®) und misst nun in der entgegengesetzten Laufrichtung.
Auf diese Weise werden auch im Modus "Zig-Zag" alle iibrigen Bahnen abgeschritten, bis man am linken

Rand des Messfeldes angekommen ist.

Der Abstand zwischen den einzelnen Bahnen sollte moglichst konstant sein, kann aber von Messfeld zu
Messfeld variieren. Je kleiner die zu detektierenden Objekte werden, desto kleiner muss auch der
Abstand zwischen den Bahnen sein! In der Regel gilt: Je kleiner der Abstand zwischen den Bahnen,

desto genauer wird das Messergebnis!

8.1.2 Auswahl der Impulse pro Messbahn
Man kann die Anzahl der Impulse bereits vor dem Beginn einer Messung fest einstellen oder man
entscheidet sich fiir den automatischen Modus ("Auto"), bei dem die Anzahl der Messpunkte zuerst mit

dem Ende der ersten Messbahn festgelegt wird.

Bei einer festen Anzahl von Messpunkten, stoppt das Gerat beim Erreichen der festgelegten Anzahl von

selbst und wartet auf den Beginn der neuen Messbahn.

Im automatischen Modus missen Sie die Messung der ersten Messbahn selbst stoppen, indem Sie die
dafur vorgesehene Taste driicken, sobald Sie das Ende der 1. Messbahn erreicht haben. Diese Anzahl
wird als feste Anzahl ibernommen und in den fixen Modus gewechselt. Mit Beginn der 2. Messbahn
stoppt das Gerat beim Erreichen der ibernommenen Anzahl von selbst.
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Merken Sie sich die Anzahl der Impulse, die Sie pro Messbahn aufgezeichnet haben. Diese
Anzahl mussen Sie spater in der Software auf Threm Computer eintragen, um die Messdaten

korrekt von Threm Messgerat zu empfangen!

Es gibt keine vorgeschriebene Regel fur die Wahl der Anzahl der Messimpulse. Es gibt verschiedene
Faktoren, die Beachtung finden missen, um eine geeignete Impulsanzahl festzulegen. Dies sind unter

anderem
+ die Lange des Messfeldes und
+ die Grolse des gesuchten Objekts.

Ein guter Messabstand zwischen zwei Impulsen liegt bei ca. 15 cm bis 20 cm. Je kleiner der Abstand
zwischen zwei Impulsen wird, umso feiner wird die grafische Darstellung. Bei der Suche nach kleineren
Objekten sollte man einen geringeren Abstand wahlen, bei grofseren Objekten konnen Sie den Abstand

zwischen den Impulsen getrost vergrofSern.

Die Abbildung 8.3 zeigt, wie sich der Abstand bzw. die Anzahl der Impulse pro Messbahn auf bestimmte
Objekte auswirkt.

&

Abbildung 8.3: Auswirkungen der Impulsanzahl und des Abstandes

In der Abbildung 8.4 sehen Sie den Unterschied zwischen sehr wenig Impulsen (links) und wesentlich
mehr Impulsen (rechts) auf der gleichen Bahnlange. Die Aufnahme auf der rechten Seite zeigt dabei

wesentlich mehr Details und auch kleinere Objekte werden dadurch besser sichtbar.

Abbildung 8.4: Vergleich einer geringen und hohen Impulsanzahl

Scheuen Sie sich nicht, mehrere Messungen mit unterschiedlichen Impulszahlen aufzunehmen. Sie

konnen zum Beispiel eine grobe Aufnahme machen, bevor Sie eine detailiertere Feinmessung
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vornehmen. Besonders bei der Suche nach groBeren Objekten hat sich dieses Vorgehen bewahrt. Auf
diese Weise konnen Sie ein grolles Gebiet relativ schnell einmessen und anschliefend nur die

interessanten Teilgebiete nochmals mit hoherer Genauigkeit messen.

Beim Ablaufen einer Messbahn ist neben der Anzahl der Messimpulse auch die Laufgeschwindigkeit von
groBer Bedeutung. Jede Bahn muss in der gleichen Geschwindigkeit gemessen werden, wie die

vorangegangene Messbahn auch.

In Abbildung 8.5 wird gezeigt, was passiert wenn jede Messbahn in unterschiedlicher Geschwindigkeit

gemessen wird.

A

Start einer
Messbahn

Ende einer
9 Messbahn

Parallele Messung Zig-Zag Messung

Abbildung 8.5: Unterschiedliche Geschwindigkeiten beim Messen

Bei unterschiedlichen, sich standig wechselnden, Geschwindigkeiten kommt es zu Verschiebungen
zwischen den Messbahnen. Dadurch werden manche Stellen im Messfeld iiberhaupt nicht gemessen
oder andere Uiiber das Messfeld hinausragende Gebiete ungewollt erfasst. Spater wenn die Messdaten an
die Software ubertragen und zu einem 3D-Bild zusammengesetzt werden, entstehen ungewollte

Verzerrungen.

In der Regel gilt: Je langsamer und gleichmafSiger die Messbahnen abgeschritten werden, desto kleiner

wird der Abstand zwischen den Messpunkten und umso genauer wird das Messergebnis!

8.2 Spezielle Hinweise zum Messvorgang

Es gibt verschiedene Aspekte, die man beim Durchfiihren einer Messung beachten sollte. Prinzipiell
kann die erzeugte Grafik immer nur so gut werden, wie die zuvor durchgefuhrte Messung. Eine

schlechte Messung erzeugt also auch schlechte Grafiken.

Bevor Sie mit der Messung im Gelande beginnen, sollten Sie sich im Klaren sein, wonach Sie suchen und
ob der von Thnen gewahlte Platz auch dafiir geeignet ist. Planloses Messen wird keine akzeptablen

Ergebnisse liefern. Beachten Sie aus diesem Grund bitte die nachfolgenden Hinweise:

+ Nach was mochten Sie suchen (Graber, Tunnel, vergrabene Objekte, ...)? Diese Fragestellung
hat direkte Auswirkungen auf die konkrete Umsetzung des Messvorgangs. Suchen Sie nach
grofSen Objekten, kann der Abstand zwischen den einzelnen Messpunkten und Messbahnen

grofSer sein, als bei der Suche nach kleinen Objekten.
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» Informieren Sie sich uber das Gebiet, das Sie absuchen mochten. Ist es sinnvoll hier zu suchen?
Gibt es historische Hinweise, die Thren Verdacht bestatigen? Wie verhalt es sich mit der
Bodenbeschaffenheit? Kann eine verninftige Datenerfassung erfolgen? Ist es tiberhaupt

gesetzlich erlaubt, an dieser Stelle zu suchen (z.B. Privatbesitz)?

*  Machen Sie die erste Messung in unbekanntem Gebiet ausreichend grof5, um eine reprasentative
Aufnahme zu erhalten. Alle nachfolgenden Detail- und Kontrollmessungen miissen entsprechend

der Ergebnisse individuell angepasst werden.

* Welche Form hat das zu suchende Objekt? Wenn nach einer eckigen Metallkiste gesucht wird,

sollte auch das identifizierte Objekt innerhalb der Grafik eine "annahernde" Form haben.

+ Um genaue Ergebnisse bzgl. der Tiefenmessung zu erhalten, muss das identifizierte Objekt in
der Mitte der Aufnahme zu sehen sein, d.h. es muss von normalen Referenzwerten umgeben
sein. Ist das Objekt nur am Rand und nicht vollstandig zu sehen, ist keine korrekte
Tiefenmessung moglich. Auch Aussagen bzgl. GroSe und Form sind nur eingeschrankt moglich.
Wiederholen Sie in diesem Fall die Messung und verlagern Sie das Messfeld in geeigneter Weise,

um eine optimale Position der Anomalie innerhalb der Grafik zu gewahrleisten.

+ Es sollten sich nie mehrere verschiedene Objekte in einer Aufnahme befinden, weil dadurch die
Exaktheit der Tiefenmessung beeintrachtigt wird. Teilmessungen iber solche Objekte sind

sinnvoll.

+ Sie sollten immer mindestens eine Kontrollmessung durchfithren, um sichere Ergebnisse zu

erzielen. Dadurch konnen auch mineralische Einlagerungen besser erkannt und isoliert werden.

8.2.1 Ausrichtung der Sonde
Die Sonde muss wahrend der gesamten Messung den gleichen Abstand zum Boden haben.

Standardmalig sollte mit einem Abstand von ca. 10 - 15 cm vom Boden entfernt gemessen werden.

Wenn Hindernisse wie Steine, Geholz oder Gras im Messfeld vorhanden sind und nicht vorher entfernt
werden konnen, muss die Messhohe der Sonde schon vor Beginn der Messung vergrofSert werden. Sie
konnen in einem solchen Fall auch mit einem Abstand von z.B. 50 cm Uber dem Boden messen. Wichtig
ist jedoch, dass dieser Abstand wahrend der gesamten Messung beibehalten wird. Ein standiges auf und

ab der Sonde ist unbedingt zu vermeiden!

Ein weiterer wichtiger Aspekt ist die raumliche Ausrichtung der Sonde. Im Scanmodus "Parallel" andert
sich die Orientierung der Sonde nicht, da immer in die gleiche Richtung gemessen wird. Auch im
Scanmodus "Zig-Zag" darf die Ausrichtung der Sonde nicht verandert werden, d.h. Sie dirfen sich am
Ende der Messbahn nicht mit dem Gerat und der Sonde umdrehen, sondern miussen stattdessen
ruckwarts zuricklaufen und messen. Andernfalls werden die erzeugten Grafiken rote und blaue Streifen

aufweisen.
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8.2.2 Parallel oder Zig-Zag?

Fir geiibte Anwender des eXp 5000 sind beide Scanmodi gleichermafRen geeignet. Erfahrungsgemalf’
werden die besten Grafiken jedoch im Modus "Parallel" durchgefiihrt, da immer in die gleiche Richtung

gemessen wird und dadurch auch die Laufgeschwindigkeit wesentlich besser koordiniert werden kann.

Besonders in unebenem Gelande wie z.B. an Berghangen, Boschungen oder anderen geneigten Ebenen

ist dieser Modus zu bevorzugen.

8.2.3 Manueller oder automatischer Impulsmodus?
Grofse ebene Flachen konnen generell im automatischen Impulsmodus durchgefihrt werden. Der
manuelle Impulsmodus wird iiberwiegend dann eingesetzt, wenn schwieriges Gelande zu vermessen ist

oder die Messung sehr genau werden soll.

Bei schwierig begehbarem Gelande wie z.B. steilen Berghangen, rutschigen Untergrinden oder stark
bewachsenen Flachen, kann es sinnvoll sein, den manuellen Impulsmodus zu verwenden. Da die Impulse
manuell ausgelost werden, hat man geniigend Zeit, die Sonde zu positionieren und den Messwert
aufzuzeichnen. Auf diese Weise konnen auch bereits im Vorfeld markierte Punkte zielgenau vermessen

werden.
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KAPITEL 9

Optionales Zubehor

In diesem Kapitel finden Sie zusatzliche Informationen iiber optinale Zubehorteile. Bitte beachten Sie,

dass die beschriebenen Sonden und Zubehorteile nicht zum Lieferumfang Thres Pakets gehoren miissen.
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9.1 Supersonde (Super Sensor)

Die Supersonde ist eine hochauflosende Sonde, die besonders gut zur Ortung von Metallen geeignet ist.
Sie ist jedoch auch in der Lage, grofSere Hohlrdume zu erkennen. Eine besondere Eigenschaft ist die
Fahigkeit, ferromagnetische von nicht-ferromagnetischen Metallen zu unterscheiden. Durchgefithrt wird
diese Unterscheidung in der Betriebsart "Discrimination". Verglichen mit den normalen Horizontal-

sonden kann die Supersonde wesentlich kleinere bzw. tiefliegendere Metallobjekte aufspiiren.

9.1.1 Verwendung

Die Supersonde kann in folgenden Betriebsarten verwendet werden:
+ Magnetometer
* Ground Scan
* Discrimination

Um die Supersonde mit dem eXp 5000 zu benutzen, miissen Sie diese lediglich mit dem Gerat
verbinden. Stecken Sie dazu den Verbindungsstecker der Sonde einfach in den dafiir vorgesehenen
Anschluss des Gerats. Halten Sie die Sonde stets vertikal nach unten in Ihrer Hand, wobei das Kabel am
oberen Ende der Sonde heraustritt. Die Abbildung 9.1 verdeutlicht, wie die Supersonde gehalten werden

muss.

Abbildung 9.1: Haltung der Supersonde

Die Supersonde darf wahrend der Messung weder geschwenkt noch auf und ab bewegt werden. Je
ruhiger die Sonde getragen wird, umso besser werden die grafischen Aufnahmen. Der Abstand vom
unteren Teil der Sonde zum Boden sollte ca. 10 cm betragen, kann aber je nach Gelandeformation auch

vergrofSert werden.

Die Ausrichtung der Sonde darf wahrend der gesamten Messung nicht verandert werden!
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9.2 DDV-System
Mit dem DDV-System (Disc Detector Visualization System) steht Thnen ein leistungsfahiger
Metalldetektor zur Verfiigung, der Ihre Suche nach Metallen, von diversen Filtermoglichkeiten einmal

abgesehen, auch mittels einer visualisierten Darstellung unterstutzt.

Sensitivitats Diskriminator

-regler
LED

Verbindungsstecker

Abbildung 9.2: Bedienelemente des DDV-Systems

Um das DDV-System zu benutzen, stecken Sie einfach den Verbindungsstecker an den entsprechenden

Anschluss des eXp 5000. Im Hauptmenii wahlen Sie anschliefend die Betriebsart "Metal Detector".

Achtung: Sobald Sie die Betriebsart "Metal Detector" bestatigen, wird ein Bodenausgleich
(Ground Balance) durchgefiihrt. Ausfiithrliche Informationen dazu finden Sie im Abschnitt 9.2.3
auf Seite 74!

Schwenken Sie die Spule des DDV-Systems kontinuierlich und gleichmaRig flach iber den Boden. Sobald
Sie uUber ein metallisches Objekt gehen, erscheint eine gelbe Leuchtspur in der Grafik und uber den

Kopfhorer konnen Sie zudem akkustische Signale wahrnehmen.

9.2.1 Kalibrierung

Die manuelle Kalibrierung ist erst ab der Gerateversion V1.1 moglich. Frithere Gerateversionen
miussen im Bedarfsfall beim Hersteller neu geeicht werden. Die Version Ihres Gerats konnen Sie

im Hauptmeni ablesen.

Vor der ersten Verwendung des Metalldetektors muss das DDV-System auf den eXp 5000 abgestimmt
werden. Wenn Sie das DDV-System zusammen mit dem Hauptgerat gekauft haben, ist der
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Metalldetektor bereits optimal kalibriert. Trotz alledem haben Sie natiirlich jederzeit die Moglichkeit,
das DDV-System erneut zu kalibrieren. Dazu miussen Sie zuerst die Betriebsart "Metal Detector"

aktivieren.

Legen Sie das DDV-System flach auf den Boden, wie in Abbildung 9.3 dargestellt. Achten Sie darauf,
dass sich kein Metall in der Nahe der Spule befindet! Driicken Sie die Taste OK, um die Kalibrierung zu

starten.

Abbildung 9.3: Kalibrierung des DDV-Systems, Schritt 1

Im ersten Schritt der Kalibrierung miissen Sie den Sensitivitatsregler ganz nach rechts drehen und
somit auf volle Leistung einstellen. Der Diskriminator muss auf den Wert O eingestellt werden. Achten
Sie darauf, dass sich kein Metall in der Nahe der Spule befindet! Driicken Sie anschliessend auf die

Taste OK, um mit der Kalibrierung zu beginnen. Warten Sie, bis der Vorgang beendet ist.

Abbildung 9.4: Kalibrierung des DDV-Systems, Schritt 2

Im zweiten Schritt der Kalibrierung belassen Sie alle Drehregler in unveranderter Position und legen ein
Stick Eisen (z.B. Schraube oder Nagel) unter die Spule. Alternativ konnen Sie das Metall auch direkt
auf die Spule legen, wie in Abbildung 9.2 dargestellt. Driicken Sie nun erneut die Taste OK und warten

Sie, bis auch dieser Vorgang beendet ist.

Nach Abschluss der Kalibrierung muss eine visuelle Anzeige (gelbes Leuchten) am Bildschirm zu sehen
sein. Wenn der Kopfhorer angeschlossen ist, wird auch ein akkustischer Signalton horbar sein. Das DDV-

System ist damit fir den Einsatz kalibriert.
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9.2.2 Diskriminator einstellen
Der Diskriminator dient zur Filterung bestimmter Materialien. So ist es zum Beispiel moglich, wertlose
Eisen- und Stahlobjekte einfach ”auszuschalten”. Wer dagegen nur auf der Suche nach goldhaltigen

Objekten ist, kann durch die Verwendung des Diskriminators auch weitere Materialien ausblenden.

Abbildung 9.5: Einstellung der Diskrimination

In der Abbildung 9.5 ist der Drehregler zur Einstellung der Diskrimination dargestellt. Uber ihn werden
bestimmte Materialen einfach ausgefiltert. Die Tabelle 2 stellt die fiir normale Bodenverhéltnisse’

gultigen Einstellungen zusammen.

m Angezeigte Materialien

0 Alle metallischen Objekte

3 Eisen, Gold, Bronze, Silber, Aluminium
5 Gold, Bronze, Silber, Aluminium

7 Silber, Aluminium

10 Aluminium

Tabelle 2: Standardeinstellungen der Diskrimination

Wenn Sie den Diskriminator auf Gold stellen, reagiert der Detektor neben Gold auch auf Bronze, Silber
und Aluminium. Um feststellen zu konnen, ob im Untergrund goldhaltiges Material zu finden ist, miissen

Sie folgendermalien vorgehen:

1. Stellen Sie den Diskriminator auf Gold und machen Sie Thre Bodenuntersuchung, bis Sie eine

Stelle erreichen, wo der Detektor positiv reagiert, also ein akkustischer Signalton horbar ist.

2. Stellen Sie den Diskriminator auf Silber und prifen Sie die entdeckte Stelle erneut. Nun gibt es

zwei Moglichkeiten:

* Der Detektor reagiert positiv! Es handelt sich nicht um Gold, sondern vielmehr um Silber

oder Aluminium.

+ Der Detektor reagiert nicht! Es kann sich tatsachlich um goldhaltiges Material handeln,

aber auch Bronze ist denkbar.

1 Die in Tabelle 2 aufgezeigten Einstellungen beziehen sich auf den Einsatz in normalen Bodentypen und konnen
unter extremen Bedingungen (Mineralisierung, Salzablagerung, ...) vom Normalwert abweichen.
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Beachten Sie bei dem dargelegten Vorgehen stets die Notwendigkeit eines Bodenausgleichs, der im

nachsten Abschnitt genauer betrachtet wird.

9.2.3 Bodenausgleich (Ground Balance)
Damit die eingestellte Diskrimination korrekt arbeiten kann, ist ein richtiger Bodenausgleich unbedingt
notwendig. Wenn tuberhaupt kein oder ein ungeniigender Bodenausgleich erfolgt, kann die Betriebsart

"Metal Detector" nicht ordnungsgemals arbeiten.

Im folgenden finden Sie eine Aufstellung der notwendigen Arbeitsschritte fur die Durchfihrung eines

korrekten Bodenabgleichs:
1. eXp 5000 einschalten und das DDV-System anschliefSen.
2. Diskriminator auf das gewiinschte Material einstellen (siehe vorherigen Abschnitt).
3. Spule ca. 10 cm Uber den Boden halten.
4. Betriebsart "Metal Detector" wahlen und bestéatigen.

Sollten Sie nach den oben durchgefithrten Schritten einen Signalton hoéren, wurde der Bodenausgleich
nicht korrekt zu Ende gebracht. Wiederholen Sie die Schritte, bis kein Ton vom DDV-System mehr zu

horen ist.
Folgende Ursachen konnen einen korrekten Bodenausgleich verhindern:
» Sie stehen direkt iber einem metallischen Objekt.
» Sie aktivieren die Betriebsart "Metal Detector", ohne die Spule direkt iiber den Boden zu halten.

+ Sie halten die Spule beim Aktivieren der Betriebsart "Metal Detector" zu hoch und verringern

anschliessend den Abstand zum Boden.

+ Sie drehen wahrend des Bodenausgleichs am Diskriminator.

Nur durch einen korrekten Bodenausgleich (Ground Balance) kann die Funktionalitat der

Diskrimination gewahrleistet werden!
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Fehlermeldungen

In diesem Kapitel werden die moglichen Fehlermeldungen aufgezeigt, die wahrend des Betriebs mit dem

Gerat auftreten konnen.
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Falls Sie sehr groBe Flachen in der Betriebsart "Ground Scan" einmessen, werden auch die
gespeicherten Grafiken sehr grofs. Dadurch nimmt der verfiighare Speicherplatz natiirlich kontinuierlich

ab. Sobald der freie Speicherplatz weniger als 20% betragt, erscheint die Meldung aus Abbildung 10.1.

Abbildung 10.1: Nur noch wenig Speicherplatz verfiighar

Wenn kein freier Speicherplatz mehr verfiigbar ist, wird das durch die in Abbildung 10.2 dargestellte
Meldung angezeigt. Sie konnen Thren Speicherplatz frei machen, indem Sie die Daten mittels Software

auf einen Computer ubertragen.

Abbildung 10.2: Kein weiterer Speicherplatz verfiighar

Wenn die Meldung aus Abbildung 10.3 erscheint, kann die Betriebsspannung nicht mehr iberwacht
werden. Daraus folgt, dass auch keine Warnung beziiglich eines niedrigen Batteriestands ausgegeben
werden kann. Auch das automatische Ausschalten des Gerats ist dadurch beeintrachtigt. Es ist ratsam,

das Gerat beim Hersteller Uiberpriifen zu lassen, um weitere Schaden zu vermeiden.

Abbildung 10.3: Interner Hardwarefehler
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Die Meldung aus Abbildung 10.4 erscheint, wenn schon lange mit der Batterie garbeitet wurde und
nicht mehr genug Spannung zur Verfugung steht. Sie sollten das Gerat ausschalten und die Batterie
schnellstmoglich aufladen. Wenn Sie dennoch weiterarbeiten, kann dies zu eventuellem Datenverlust

fithren.

Abbildung 10.4: Batterie muss geladen werden

Da das Gerat ein integriertes PC-Modul besitzt, miissen Sie das Gerat, wie einen herkommlichen
Computer auch, ordnungsgemall herunterfahren. Dazu verwenden Sie die Option "Exit" aus dem
Hauptmenii. Die daraufhin folgende Meldung aus Abbildung 10.5 weist Sie nochmals darauf hin, zu

warten bis sich das Gerat von selbst ausgeschaltet hat.

Abbildung 10.5: System wird heruntergefahren

Wenn sich das Gerat nicht selbst ausschalten kann, erscheint die Meldung aus Abbildung 10.6. In
diesem Fall konnen Sie einfach die Stromversorgung zum Gerat trennen und es auf diese Weise

ausschalten.

Abbildung 10.6: System kann nicht heruntergefahren werden
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