
OKM ROVER C4
دام خ ل الاست دلي



OKM Emirates FZE

Executive Suite: Y1-68

SAIF Zone, Sharjah

حدة ة المت ي مارات العرب الإ

‎+971 50 3426171 : ف الهات

www.okm-emirates.com/ar : ت رن ت ن الإ

Facebook: www.facebook.com/okmmetaldetectors

Instagram: www.instagram.com/okmdetectors

YouTube: www.youtube.com/user/OKMDetectors

. ق عار مسب ش ا دون إ دام هذ خ ل الاست ي دلي ع المعلومات الواردة ف مي ر ج ي ي غ وز ت يج

. لا ن رض معي سويق والملاءمة لغ ة للت لي اب ة للق ي من ات الض مان ود، على الض ي ا، دون ق ضً لك أي ق ذ طب د. وين ن ا المست مان لهذ دم OKM أي ض ق لا ت

ه المواد م هذ سلي ت طة ب ب ة المرت عي ب ة أو الت ي سائر العرض رار أو الخ ا أو عن الأض دام هذ خ ل الاست ي دلي طاء الواردة ف ة عن الأخ ولي حمل OKM أي مسؤ ت ت

دامها. خ لها أو است ي غ ش أو ت

ات ان ي دام أو الب خ دان الاست ق اح أو ف سارة الأرب ة عن خ ولي أي حال من الأحوال المسؤ حمل OKM ب ت . لا ت مان « ودون أي ض ائق »كما هي ه الوث م هذ دَّ  تُق

رى ع المواد الأخ مي ا وج دام هذ خ ل الاست دام دلي خ ب است . يج ائق ه الوث ي هذ طاء ف ة عن أخ ج ات رى ن رة أخ اش ر مب ي رار غ طاع الأعمال أو أي أض ق أو ان

ل. كلها الأصلي أو المعدّ ش رامج ب ه الب ع هذ ي عادة ب ةً إ ر صراح ط. يُحظ ق اطي ف ي سخ الاحت راض الن رامج لأغ سخ الب ن ط. يُسمح ب ق ج ف ت ا المن ة لهذ ق المرف

.OKM ة من ق ة مسب طي ة خ ق ا، دون مواف يً ئ ز ا أو ج يً رى، كل ة أخ لى لغ ه إ مت رج ه أو ت اج ت ن عادة إ ا أو إ دام هذ خ ل الاست سخ دلي وز ن لا يج

. ة وظ وق محف ع الحق مي Copyright © 2021 OKM GmbH. ج

2 اعي كاء الاصطن الذ أة ب ش ن مة مُ رج ت



ات وي المحت

دمة 14 مق

د مهي 1.14 ت

ات مهمة 1.25 ملاحظ

ة ان اية والصي 1.36 العن

ر اء الحف ن ار أث ج ف طر الان 1.47 خ

دام خ اية والاست 1.57 العن

مارك ث 1.68 احمِ است

ة ي ن ات الف ان ي 29 الب

حكم 2.19 وحدة الت

ات ان ي ل اللاسلكي للب ق 2.29 الن

اسي ي س الق 2.310 المج

SUPER SENSOR 2.410

ل ي غ ش اصر الت 311 عن

حكم 3.112 وحدة الت

Super Sensor / اسي ي س الق 3.215 المج

Bluetooth 3.315 سماعات

ر ي حض ب والت ركي 417 الت

Bluetooth ران ت 4.117 اق

هاز ب الج ركي 4.219 ت

ل ي غ ش اع الت 521 أوض

3D GROUND SCAN 5.121

PINPOINTER 5.228

MAGNETOMETER 5.332

MINERAL SCAN 5.434

MEMORY TO PC 5.539

عدادات 5.641 الإ

5.745 المعلومات

ات ان ي ل الب ق ر ن ي 646 تحض

3 اعي كاء الاصطن الذ أة ب ش ن مة مُ رج ت



دمة مق

صل 1 الف

دمة مق

د 1.1 تمهي

ل، ي العمي يز عز

.Rover C4 هاز رائك ج دريب والدعم على ش عات والت ي رق المب دسي OKM GmbH وف ع مهن مي كرك ج يش

هاز ع الج طي ، يست ة ي سام المعدن ف الأج ب كش ان لى ج ة )EMSR(. وإ سي اطي ن صمة الكهرومغ راءة الب دأ ق ق مب هاز Rover C4 وف يعمل ج
رها من ي ة وغ ي وف اه الج اويف والصدوع والمي ج ات والت راغ رية والف ات الصخ ق ل الطب ة مث رب ة للت عي ي صائص الطب ف الخ ا كش ضً أي

ات ان ز ة والخ ون مديدات المدف وز والت ن والكن رف الدف ع غ حديد مواق اص لت كل خ ش اسب ب هاز من ن الج إ لك ف . ولذ ة ي ر المعدن ي سام غ الأج
لك. ه ذ اب وما ش

ر لى حف ة إ ها ودون الحاج لاف ت لها دون إ حلي ها وت ق ي وث ة وت لف ت اكل وحاويات مخ ي هي ة ف ون سام المدف ع الأج حديد مواق ح Rover C4 ت ي يت
ط سي دام الب خ ل الاست ض ف . وب ر ممكن ي ر غ روريًا والحف ف ض ث يكون الكش اص حي كل خ ش دة ب ي ة EMSR مف ي ن ق كون ت . وت الأرض

كرار. لة للت اب ائج ق ت سرعة على ن حصل ب هاز Rover C4 ت والمرن لج

ودة ن الج حسي ديدة لمواصلة ت طويرات ج ا ت صصون خ ق مت ام. ويطب ظ ت ان ا ب ن ات ج ت حص من ا ف ن لدين صصي خ ريق المت من مع ف ض ن
لك. من أج

سام ف الأج كش ء. ف ي ور على ش حث أو العث ات الب اح عملي ج من لك ن ض ا أن ن ن لا يمكن ه، ف دمت خ ا أو است ن ات ج ت ريت أحد من ت ا اش ذ ى إ حت

عي ي ن طب وهي ات ت ة ذ رب ة من الت لف ت واع مخ ي العالم أن د ف وج علم، ت ر من العوامل. وكما ت ي مد على عدد كب ة يعت ون ة والمدف ي ف المخ
ها ي ر ف كث ي ت اطق الت ي المن رها. وف ي ي غ اس وت ي ائج الق ت ويش ن ش لى ت ة إ رب صائص الت ي خ رات ف ي غ دي الت ؤ . ويمكن أن ت وة اوت الق ف مت
هاز ف لأي ج صى عمق كش ض أق ف خ د ين ، وق ة يكون المسح أصعب ة الرطب رب رة والرمال والت ي غ ن المت ات الطي ق ة وطب ي وف اه الج المي

. عة أو الطراز ركة المصن ر عن الش ظ ض الن غ ب

مرار. است ا ب ن ت هز ر أج ب ت تُخ عل.  الف هاز ب ا الج ها هذ ي دم ف خ تُ ي اس ا من المعلومات حول الأماكن الت يدً ي مز رون لكت ا الإ عن د على موق ج ست
. ي رون لكت ا الإ عن ات على موق حديث ات والت ن حسي ر الت ش ن ون

طار ي إ عمل ف ا ن ا. ولهذ ن ت ي ن ق طوير« لت حث والت لال مراحل »الب ة خ سب ا وكل المعارف المكت ن طويرات ا حماية ت ن ركت روري لش من الض
. ارية ج ل العلامات الت ي سج راع وت ت راءات الاخ ريعات وب ش الت

ة على ي دريب دم دورات ت ق له. كما ن ي غ ش دام Rover C4 وت خ ة است عرف على طريق ا والت دام هذ خ ل الاست راءة دلي ت لق عض الوق صص ب خ
ا عن ا من المعلومات على موق يدً د مز ج ة من الوكلاء. ست كة عالمي ب ا ش ع. وللمساعدة والدعم لدين ي الموق ا وف عن ي مصن ة OKM ف هز أج

.www.okm-emirates.com/ar ي رون لكت الإ
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دمة مق

ات مهمة 1.2 ملاحظ

ملة طر المحت لى مصادر الخ ر إ ي هاز ويش دام الج خ رح است هو يش ه. ف ات دام Rover C4 وملحق خ ل است ب اية ق عن ا ب دام هذ خ ل الاست رأ دلي اق
ر. طلب الحذ ت ي ت الت

لة عن ات المسج ان ي ل الب ق تُن ها. و ف ها وكش ق ي وث اطن الأرض وت ي ب ات ف طراب ات والاض وذ ذ ل الش حلي ه لت ات دم Rover C4 وملحق خ يُست
ائق راءة وث ى ق . يرج امج رن الب اصة ب ة الخ ي اف ض ات الإ ب مراعاة الملاحظ ا. يج ن امج رن دام ب خ است ا ب يً  ان ي تُعرض ب لى حاسوب و ة إ رب ة الت ي ن ب

!Visualizer 3D Studio

ات عامة 1.2.1 ملاحظ

مات السلامة أو علي ت ام ب ز دي عدم الالت د يؤ . وق اية ر وعن حذ عامل معه ب ي الت رون لكت هاز إ ب كأي ج ، ويج ي رون لكت هاز إ Rover C4 ج

وحدة ود ب هاز مز رها. الج دمي ات الموصولة أو ت ات أو المكون ات و/أو الملحق ي رون لكت لاف الإ ت لى إ صصة إ ر مخ ي راض غ دام لأغ خ الاست
ها. ت ان دم صي خ اء يمكن للمست ز هاز على أج وي الج . لا يحت حة ر صحي ي ة غ طريق حها ب ت د ف دمر الوحدة عن ث ت ع العب ة لمن مدمج

ملة ة المحت اطر الصحي 1.2.2 المخ

ردد ة الت ارات عالي ش ن الإ إ ة ف ة الحالي ا للمعارف العلمي قً  . ووف طر على الصحة ةً أي خ هاز عاد ا الج كل هذ ح لا يش دام الصحي خ د الاست عن
. ة ض ف خ ها المن درت ب ق سب سان ب ن سم الإ ج ارة ب ر ض ي غ

ة ئ ي 1.2.3 الب

اوم ر مق ي هاز غ مل. الج ف المحت كاث ر الت خ ب عد ت لا ب هاز إ ل الج غّ  ش . لا ت ف كاث لى الت ه إ ب ت أ ان لى مكان أدف ارد إ هاز من مكان ب ل الج ق د ن عن
. ف كاث ه الماء أو الت لف د يت ق ؛ ف وية للعوامل الج

. ولا ة ر المحمي ي رات الصوت غ رة أو مكب ي ة الكب ائي رب من المحركات الكهرب الق د ب وج د ت ي ق وية الت ة الق سي اطي ن الات المغ ب المج ن ج ت
. آت ش ه المن رًا )ft 150( من هذ ل عن 50 مت ق ة ت ن أمكن على مساف هاز إ دم الج خ ست ت

ائج ت لى ن دي إ ؤ ات المسح وت ان ي ، على ب ردة ي والخ راغ ر والب ائح والمسامي ل العلب والصف ، مث ة على الأرض ي سام المعدن ر الأج ث ؤ د ت ق
ات ية ذ دِ أحذ رت رها. لا ت ي وهرات وغ ح والمج ي ات ف المحمولة والمف ل الهوات حملها، مث ي ت ة الت ي سام المعدن ا الأج ضً ع أي ز . ان ة اطئ خ

. ية ولاذ دمة ف مق

ائي هد الكهرب 1.2.4 الج

. ة ق مدة المرف طاريات المعت حن والب ة الش هز ط أج ق دم ف خ م المحدد. است ي طاق الق ة عن ن رج مصدر الطاق ب ألا يخ يج
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دمة مق

. ولت كة 115/230 ف ب هد الش ا ج دً دم أب خ ست لا ت

ات ان ي 1.2.5 أمان الب

: ة الي ي الحالات الت ات ف ان ي ي الب طاء ف حدث أخ د ت ق

رسال،• طاق وحدة الإ اوز ن ج ت

•، طاريات هاز أو الب ة الج عف مصدر طاق ض

ائد،• لات الز طول الكاب

ا، أو• شً وي ش صدر ت ة ت هز رب من أج الق هاز ب ل الج ي غ ش ت

رها(.• ي ، وغ رق ، ب ر ملائمة )عواصف ي وية غ روف ج ود ظ وج

ة ان ة والصي اي 1.3 العن

ائج ت دم ن رة طويلة ويق ت دة لف ي ي حالة ج ى ف ق ى يب ه حت ات ع ملحق مي اس وج ي هاز الق ج اية ب ة العن ي ف سم كي ا الق ي هذ علم ف ت ست
. دة ي اس ج ي ق

أي حال: ب ب ن ج ت

ول الماء• دخ

ار• ب راكم الغ ديد وت ساخ الش الات

وية• الصدمات الق

وية• ة الق سي اطي ن الات المغ المج

ة• عرض الطويل للحرارة العالي الت

. ة اسب ة من طريق ا ب ه دائمً ات هاز وملحق ل الج ق رار، ان ب الأض ن ج . ولت اعمة ة ون اف ة وج ف ي ظ ماش ن طعة ق ق ك ب هاز ف ج ظّ  ن

الكامل. طاريات ب ع الب مي حن ج أكد من ش دام Rover C4 ت خ ل است ب ق

. ة ق مدة المرف حن المعت ة الش هز ط أج ق دم ف خ ة است ي ارج طاريات الخ حن الب لش
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دمة مق

ر اء الحف ن ار أث ج ف طر الان 1.4 خ

ه ر من هذ ي ال كث . ولا يز رة ج ف ردة المت لى كومة من الخ حاء العالم إ ر من أن ي ي كث ة ف رب ان الت رت ي ان الأخ ت ان العالمي لت الحرب للأسف حوّ
ررًا لا تُلحق ض د  ة ق احي من ن . ف ي سم معدن ارة ج ش لى إ ك إ هاز ر ج ي دما يش ر عن ر دون حذ دأ الحف ب . لا ت ي الأرض نًا ف و لة مدف ات ايا الق ق الب

ر. ج ف ئ وين كل سي ش سم ب اعل« الج ف د »يت رى ق ة أخ احي ا، ومن ن قً ادرة ح ة ن ي لق صلاحه ب يمكن إ

كل لى ش اص إ كل خ ش ه ب ب ت ار صدأ. ان لى الحمرة يدل على آث اللون الأحمر أو المائل إ ة من السطح. ف ريب ة الق رب لى لون الت ه إ ب ت ان
ر ات أو مسامي رار أو حلق هرت أز ا ظ ذ اصة إ ير، خ حذ ارة ت ش ديرة إ ة أو المست ي حن سام المن كون الأج ب أن ت ها. يج ر علي عث ي ت سام الت الأج
لمسها، ولا ها ولا ت ي مكان رة ف ي خ رك الذ ها. ات عرف علي ي يمكن الت ائف الت ذ ات والق ائر والطلق خ سه على الذ ف ق الأمر ن طب . وين رة ي صغ
د صدئت . وق ة أو صواعق كروية ي مالة أو صواعق حمض صواعق إ ودة ب ة مز ي ت المعدات الحرب ل. كان ز لى المن ها إ ء من ي ذ أي ش أخ ت
ل ارة مث ر ض ي دو غ ب ي ت سام الت ى الأج ها. وحت طلاق اء وان ز عض الأج لى كسر ب ى حركة إ دي أدن ؤ د ت ، وق ت ات مع مرور الوق ه المكون هذ

. طلاق لك على الإ ست كذ رة لي ي ائر الكب خ ات أو الذ الطلق

ع علامة ض ايا ف ق ه الب ل هذ ت مث ف ش ا اكت ذ ار. إ ج ف لى ان دي إ ؤ ا وت كاكً لورات احت ه الب ب هذ سب د ت ق وع ف ا الن سم من هذ ا حُرّك ج ذ إ
ن ارعي ن والمارة والمز هي ز ن اة المت طرًا على حي ا خ سام دائمً ه الأج كل هذ ش ر. ت ي أخ اف دون ت ش الاكت رطة ب لغ الش على المكان وأب

. ات وان ال والحي والأطف

دام خ ة والاست اي 1.5 العن

: واعد المهمة عض الق ب مراعاة ب ماسح الأرض يج اية ب م. وللعن ر السلي ي دام غ خ ر مصمم للاست ي ه غ ، لكن ن ي هاز مت Rover C4 ج

•. ارة ع الحج ة أو رف ف ي حركات عن سوية الأسطح ب رات أو ت ي ج احة الش ز هاز لإ دم الج خ ست لا ت

•. س الرطب ي الطق حت المطر أو ف دمه ت خ ست ي الماء ولا ت هاز ف ط الج تُسق لا 

دى.• كون الن ث يمكن أن يت لًا حي  ارج لي ي الخ ركه ف ت لا ت

•. ديدة الحرارة ح ش صب د ت ي أماكن ق ه ف ن ز خ لا ت

•. ات الحرارة ه درج ي ع ف ف رت د ت ارة ق دوق سي ي صن ركه ف ت لا ت

اصر• ح أو عن ي ات ات أو المف ي رون لكت ل الإ رى داخ ة أخ ائي مي ل أو أي مواد كي ات أو مواد عز يب ف أو مذ ي ظ ن م أو ت حي ش شّ مواد ت ر لا ت
ها. ل أو علي ي غ ش الت

•. مان طل الض لا يب صلاحها، وإ هاز أو إ ات الج ي رون لكت عديل إ حاول ت لا ت

ر.• ي دام الأخ خ ايا الاست ق ار وب ب الة الغ ز لًا لإ  لي للة ق ة أو مب اف اعمة ج ماش ن طعة ق ق ك ب هاز ف ج ظّ  ن

•. دام المحددة خ روف الاست ي ظ هاز ف دم الج خ است
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دمة مق

ه.• رر ب لحاق الض ب إ ن ج اسب من OKM لت هاز مع Power Pack المن دم الج خ است

دام. خ همال أو سوء است ة عن حادث أو إ ج ات رار الن مان الأض طي الض لا يغ

مارك ث 1.6 احمِ است

ا ءً ز د ج ق ه ف دو أن عف ويب أض عف ف كل أض ش ديد ب هم الج هاز ب ج ي ج دما يست ة أمل عن ب ي خ ف ب ة الكش هز دمو أج خ عر مست رًا ما يش ي كث
: ة الي ة الت اية والحماية الأساسي صائح العن اع ن ب ات لك ب ب ذ ن ج ك ت . يمكن من أدائه الأصلي

ا.• دام هذ خ ل الاست ي دلي ه ف ا كما هو موصى ب مامً ك ت هاز دم ج خ است

•.OKM مدة من ط Power Packs معت ق دم ف خ است

•. ة سام أو أسطح صلب أج س ب رب المج ض لا ت

•. رية ة والصخ وق الحصى أو الأرض الصلب اصة ف لًا، خ  لي وق الأرض ق س ف أمسك المج

س• اوم للماء أو كي طاء مق غ حكم ب كل وحدة الت طِّ هي غ نًا، ف ه أو كان هطول المطر ممك رب من الق ي الماء أو ب عمل ف ت ت ا كن ذ إ
له. داخ ف ب كاث كون ت ى لا يت س« حت ف ن ع »الت طي هاز يست أكد من أن الج . ت كي ي لاست ب

رى.• ة والأوساخ الأخ ار والرطوب ب الة الغ ز اعمة لإ ماش ن طعة ق ق هاز ب ف الج ظّ  دام ن خ عد كل است ب

. لا• ة ي اف ض ة Peli حماية إ ب ي ر حق وف . ت صورة الركاب ة مق ي ن أمكن على أرض عه إ ض س الحار ف ي الطق ارة ف السي هاز ب لت الج ق ا ن ذ إ
. رة ي ة صغ احن دوق ش ي صن ارة أو ف دوق السي ي صن دحرج دون حماية ف ا يت دً هاز أب رك الج ت ت

صوى.• ات الحرارة الق ة ودرج ار والرطوب ب ين من الغ ز خ اء الت ن ك أث هاز احمِ ج

ا.• دً ي اء ج ز ع الأج مي بّت ج  لة وث ة مماث ن ي ة أو حاوية مت ة الأصلي ون دم الكرت خ حن است للش

ة• ق ي اية الدق ى العن ق ب ، ت وز اد عن الكن حث المعت ات الب طلب ه مصمم لمت م أن ي حساس. ورغ رون لكت هاز إ ك كأي ج هاز عامل مع ج ت
. رورية ض
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ة ي ن ات الف ان ي الب

صل 2 الف

ة ي ن ات الف ان ي الب

ل. ي غ ش اء الت ن ة أث ف ي ات طف حراف حدث ان د ت . وق وسطة م مت ي ة ق ي ن ات الف ان ي الب

حكم 2.1 وحدة الت

اع( ف عاد )الطول × العرض × الارت ⁦x 320 x 140 mm 360⁩الأب

ن ⁦kg 1.6⁩الوز

صى( ل )الحد الأق ⁦V DC, 3.16 A, 60 W 19⁩الدخ

ة سي ة الرئي ⁦Cortex M3, 32 MHz⁩المعالج / وحدة المعالج

وية ان ة الث ⁦Cortex M0, 24 MHz⁩المعالج / وحدة المعالج

ة اش كسلالش اومة ‎3.5”‎، ‎480 x 320‎ ب ة لمس مق اش ش

ة اش ⁦Cortex M3, 32 MHz, 128 KB RAM⁩معالج الش

ات ان ي اكرة الب ⁦GB 4⁩ذ

ات ن ذ العي ةمعدل أخ ي ان مة / ث ي 1024 ق

اس ي ة الق ⁦bit 16⁩دق

ل ي غ ش ة حرارة الت ⁦C° 60 – 10-⁩درج

ين ز خ ة حرارة الت ⁦C° 70 – 20-⁩درج

لي / Bluetoothالصوت ر صوت داخ مكب

ة الهواء ⁦% 75 – % 5⁩رطوب

اوم للماء لامق

ات ان ي ل اللاسلكي للب ق 2.2 الن

ة ي ن ق Bluetooth 5.1الت

ردد طاق الت ⁦GHz 2.480 – 2.402⁩ن

ل ق صى معدل ن ⁦Mbit/s 1⁩أق

رسال درة إ صى ق ⁦dBm 8+⁩أق

صى مدى  حوالي⁦m 10⁩أق
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ة ي ن ات الف ان ي الب

اسي ي س الق 2.3 المج

⁦mm 445⁩الطول

LED Orbit / طر العمود ⁦mm / 65 mm 35⁩ق

ن ⁦kg 0.4⁩الوز

عر ش ة المست ي ن ق SCMI-15-Dت

SUPER SENSOR 2.4

⁦mm 960⁩الطول

LED Orbit / طر العمود ⁦mm / 65 mm 50⁩ق

ن ⁦kg 0.9⁩الوز

عر ش ة المست ي ن ق SCMI-15-Dت
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ل ي غ ش اصر الت عن

صل 3 الف

ل ي غ ش اصر الت عن

ع الوصلات مي رح ج م ش ا. ويت اس هذ ي هاز الق ي ج ل ف ي غ ش اصر الت ع عن مي دام الأساسي لج خ سم على الاست ا الق ي هذ عرف ف ت ست
ل. صي ف الت ارج ب ل والمخ والمداخ

اسي ي س الق ا مع المج بً  ف عن المعادن مركّ هاز الكش ج

حكم لوحة الت
ة اللمس اش مع ش

وحدة
حكم الت

اسي ي س الق المج
LED Orbit مع

11 اعي كاء الاصطن الذ أة ب ش ن مة مُ رج ت



ل ي غ ش اصر الت عن

حكم 3.1 وحدة الت

س ب مق اسب ب احن المن ل الش وصي ت ها ب حن ب ش ا، يج دً ة ج ف عي ة ض لي طارية الداخ ت الب ا كان ذ : إ حن حن / LED الش س الش ب مق

الكامل. ة ب حون طارية مش كون الب حن ت اء LED الش طف رد ان مج . وب الي ق رت اللون الب حن ب ء LED الش ي حن يض اء الش ن . أث حن الش

اسي أو ي س الق ل المج وصي ك ت س. يمكن دون مج اس ب ي راء أي ق ج س. لا يمكن إ ب ا المق هذ س ب ل المج عر: يوصَ ش س المست ب مق

.Super Sensor

حة 43(. ي الصف « ف اءة ض سم »5.6.4 الإ ع الق ة المسح )راج طق اءة من ض ح LED لإ ي ل مصاب ي غ ش اءة LED: يمكن ت ض إ

لمس : ب ة ة لمس حديث اش اس. وهي ش ي ل والرسائل وحالات الق ي غ ش اع الت ع أوض مي ة ج اش عرض الش رار: ت ة اللمس / الأز اش ش

ة اش ل الش حة 41(. أسف ي الصف « ف عدادات سم »5.6 الإ ع الق يد من المعلومات راج عدادات )لمز ارات والإ ي ر الخ يّ  غ ائف ت اطق الوظ من
ل. ي غ ش ع ت صل كل وض ي ف الي وف دول الت ي الج رار ف ائف الأز ح وظ وض ة اللمس. وت اش هاز دون ش ل الج ي غ ش ح ت ي ت رار ت د 4 أز وج ت

LED اءة ض إ

LED

حن الش
س ب مق

عر ش المست
س ب مق
حن الش
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ل ي غ ش اصر الت عن

ر الوصفالز

: ان ت لف ت ان مخ ت ف ي ر وظ ا الز لهذ

ر. ض اللون الأخ ل ب ي غ ش ء LED الت ي هاز ويض أ، يعمل الج هاز مطف ر والج ا الز طت على هذ غ ا ض ذ ه. إ اف يق هاز وإ ل الج ي غ ش 1( ت

.LED ئ طف ى ين ل حت نٍ على الأق وا مرار لمدة 3 ث ر مع الاست ط على الز غ ه اض اف يق لإ

. دوي ات الي ض ب ع الن ي وض ردية ف ات الف ض ب طلاق الن اس وإ ي دء الق 2( ب

. الي عداد الت لى الإ ال إ ق ت الي أو الان ار الت ي ار الخ ي ت اخ

عداد. مة إ ي ر ق ي ي غ ار أو ت ي ت د الاخ أكي ت

. ة اء عملي لغ ة أو إ ق ة الساب اش لى الش العودة إ

رات ف مكب وق ت هاز ت الج ران سماعات Bluetooth ب ت عد اق . ب ة لي رات الصوت الداخ ا من مكب يً  راض ت : يصدر الصوت اف ر الصوت مكب

حة 41. ي الصف « ف وى الصوت سم »5.6.1 مست ع الق ، راج عدادات ائمة الإ ي ق وى الصوت ف ط مست ب . يُض الصوت

ل ي غ ش ع الت ة وض سي ائمة الرئي ي الق ر ف ت م اخ ام. ث ظ ل الن ي غ ش اء ت ن دء أث ة الب اش هر ش ظ ر  ت الز هاز Rover C4 ب ل ج ي غ ش عد ت ب
ر على لمس الز ر  أو ب الز ده ب ار المطلوب أكّ ي هر الخ دما يظ ة اللمس. عن اش لمس الأسهم على ش ر  أو ب الز المطلوب ب

. رة اش ة مب اش الش

ة اللمس اش ش

رار الأز

ض ب المق

ر الصوت مكب
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ل ي غ ش اصر الت عن

ر. ي ار الأخ ي لى الخ ا إ يً ائ لق ار ت ي ت ل الاخ ق ت ار الأول ين ي د الخ . عن ق ار الساب ي لى الخ ال إ ق ت ة للان طق ه المن : المس هذ ق الساب

. ر  الز سها ب ف ة ن ج ي ت حصل على الن . وت ار الحالي ي د الخ أكي عك لت صب إ ة ب طق ه المن د / OK: المس هذ أكي ت

حصل ار الأول. وت ي لى الخ ا إ يً ائ لق ار ت ي ت ارات يعود الاخ ي ع الخ مي هاية ج ي ن . ف الي ار الت ي عك لعرض الخ صب إ ة ب طق ه المن : المس هذ الي الت

. ر  الز سها ب ف ة ن ج ي ت على الن

.Mineral Scan 3 أوD Ground Scan أو Pinpointer أو Magnetometer ل ط مث ش ل ن ي غ ش ع ت هاء وض ن وع إ ح رمز الرج ي وع: يت رج
. ر  الز سها ب ف ة ن ج ي ت حصل على الن . وت ة رعي ائمة ف روج من ق لًا للخ  ، مث ة ق ة الساب اش لى الش ح العودة إ ي كما يت

اءة LED أو ض ل إ غّ  ش ا الرمز ت لمس هذ . ب حث ة الب طق اءة من ض ة لإ اش ة للش ي لف هة الخ ي الج ودة ف ح LED الموج ي ل مصاب غّ  : يش اءة ض الإ

حة 43. ي الصف « ف اءة ض سم »5.6.4 الإ ع الق يد من المعلومات راج ها. لمز ئ طف ت

اح. ج ن ك ب صال Bluetooth مع حاسوب اء ات ش ن م إ ا ت ذ صال اللاسلكي ما إ ن رمز الات يّ  Bluetooth: يب

Bluetooth ت سماعات ا كان ذ ن رمز السماعات ما إ يّ  . يب ة لي رات الصوت الداخ ا من مكب يً  راض ت : يصدر كل الصوت اف السماعات

حة 42. ي الصف « ف سم »5.6.2 السماعات رأ الق ل سماعات Bluetooth اق وصي ة ت ي ف ة كي اح. لمعرف ج ن هاز Rover C4 ب ج صلة ب مت

اءة ض الإ السماعات ة اللغ
وع رج Bluetooth طارية الب المعلومات

ق الساب د أكي ت الي الت
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ل ي غ ش اصر الت عن

ها حن ب ش ج ي ا )  ( ف دً ة ج ف عي طارية ض ت الب ا كان ذ . إ ة لي طارية الداخ ة للب حن الحالي طارية حالة الش ن رمز الب يّ  : يب طارية الب
. اسب احن المن الش ب

ي ات الت ة اللغ اش ح ش ت ف ة ت لمس رمز اللغ ار ISO 639-1. ب ق معي ن وف ي ارة كرمز من حرف ت هة المخ ة الواج ة لغ : يعرض رمز اللغ ة اللغ
حة 42. ي الصف « ف ة سم »5.6.3 اللغ رأ الق لة اق ض ك المف ت ط لغ ب ة ض ي ف ة كي . لمعرف احة ة مت ار أي لغ ي ت ها اخ ي ك ف يمكن

سم »5.7 ي الق حة ف ة المعلومات الموض اش لى ش صار إ ت ، وهو اخ ة سي ائمة الرئي ي الق لا ف هر رمز المعلومات إ : لا يظ المعلومات

حة 45. ي الصف « ف المعلومات

Super Sensor / اسي ي س الق 3.2 المج

. ر الألوان يّ  غ لال ت اء المسح من خ ن اس أث ي م الق ي ها عرض ق ة هي LED Orbit، يمكن ئ ي كرة مض ودان ب اس مز ي ي الق سّ كلا مج

حكم. ي وحدة الت عر ف ش س المست ب مق س ب ل المج وصي س لت اب دم الق خ يُست

Bluetooth 3.3 سماعات

هاز عل مع ج الف لَّم سماعات Bluetooth ب تُس . و ي السوق رة ف وف دام Rover C4 مع أي سماعات Bluetooth مت خ يمكن است
.Rover C4

س اب الق
اسي ي س الق المج

Super Sensor
LED Orbit
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ل ي غ ش اصر الت عن

: ف عن المعادن هاز الكش دام السماعات مع ج خ لاست

. ة سي ائمة الرئي ي الق ر »Settings« ف ت 1. اخ
.»Headphones« ر ت م اخ 2. ث

. ران ت ر الاق ط على ز غ ل سماعات Bluetooth واض غّ  3. ش

ر رمز السماعات ي غ اح، يت ج ن هاز ب ن السماعات والج ي صال Bluetooth ب اء ات ش ن م إ ا ت ذ . إ ة ي ان صال لمدة 60 ث اء ات ش ن يحاول Rover C4 إ
. أعد المحاولة لا ف . وإ لى  من  إ

حة 42. ي الصف « ف سم »5.6.2 السماعات ي الق ل سماعات Bluetooth ف وصي صلة عن ت ا معلومات مف ضً د أي ج ست
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ر ي حض ب والت ركي الت

صل 4 الف

ر ي حض ب والت ركي الت

Bluetooth ران ت 4.1 اق

.OKM هاز ج ك ب ي حاسوب ران Bluetooth ف ت ب اق امج Visualizer 3D Studio، يج رن لى ب ات المسح إ ان ي ل ب ق مكن من ن ت ل أن ت ب ق

12

3
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ر ي حض ب والت ركي الت

.Bluetooth ر ت « اخ هاز ة ج اف ض ع الحوار »إ ي مرب ر على OKM Rover C4.ف ق . ان ل ومرئي ي غ ش د الت ي ك ق هاز أكد من أن ج ت

م. ر على ت ق الن ارك ب ي ت د اخ أكّ

45

6
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ر ي حض ب والت ركي الت

هاز ب الج 4.2 تركي

اس. ي ره لأول ق ي حض ك وت هاز ب ج ركي ة لت الي مات الت علي اع الت ب ى ات يرج

ع. لى الموق روج إ ل الخ ب هاز ق ة للج لي طارية الداخ حن الب اش

.Power Pack دام خ است هاز ب حن الج ا ش ضً ك أي يمكن

م سلي ويات الت ي محت مول ف ر مش ي ي )غ اف ض ار إ ي ر Power Pack كخ وف يت
.) ة اسي ي الق

عر. ش س المست ب مق اسي أو Super Sensor ب ي س الق ل المج وصّ

. هاز ل الج ود أسف س الموج ب المق له ب وصي ب ت اطن الأرض ويج م ب ي س ق س المج ي يق

1

2
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ر ي حض ب والت ركي الت

اه واحد. ج ي ات لا ف ح إ كل صحي ش س ب ل المج وصي ه. لا يمكن ت ي مكان ت اللسان ف ب ى يث عر حت ش س المست ب ي مق س ف اب ع الق ادف

رى! رار أخ وية وأي أض ب الصدمات الق ن ج ت
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ل ي غ ش اع الت أوض

صل 5 الف

ل ي غ ش اع الت أوض

ام: ظ ل الن ي غ ش اء ت ن دء أث ة الب اش هر ش ظ ر  ت الز هاز Rover C4 ب ل ج ي غ ش عد ت ب

. ل المطلوب ي غ ش ع الت ار وض ي ت ها اخ ي ك ف ي يمكن ة الت سي ائمة الرئي هر الق ظ م ت ث

: ة الي ائف الت ل والوظ ي غ ش اع الت ة أوض سي ائمة الرئي ر الق وف ت

•. صل على الحاسوب ل مف حلي عاد لت ي الأب لاث ي ث ان ي اس ب ي 3D Ground Scan: ق

•. ة دق ملة ب ع الأهداف المحت حديد مواق امج Visualizer 3D Studio لت رن لى ب رة إ اش ات مب ان ي ل الب ق Pinpointer: ن

•. ف المعادن الحديدية سي لكش اطي ن ال المغ ي للمج اس صوت ي Magnetometer: ق

•. عي ي هب الطب ف المعادن والذ ي لكش ان ي اس ب ي Mineral Scan: ق

•.Visualizer 3D Studio امج رن لى ب ة إ وظ اسات المحف ي ل الق ق Memory To PC: ن

رها.• ي ة وغ وى الصوت واللغ ة ومست اش ل سطوع الش عدادات العامة مث ر الإ ي ي غ Settings: ت

•. ت اب امج الث رن صدار الب سلسلي وإ م الت ل الرق Information: عرض معلومات مث

اف أرض ما. كش ع لاست اب ت الت ل ب ي غ ش اع ت دم عدة أوض خ ست ب أن ت كل عام يج ش روعك. وب ل على مش ي غ ش ع الت ار وض ي ت مد اخ يعت
. ة الممسوحة طق اطن المن در من المعلومات عن ب ر ق حصل على أكب لك ت ذ وب

3D GROUND SCAN 5.1

Super اسي أو ي س الق دام المج خ ك است . يمكن لها على الحاسوب حلي ا لأي مساحة لت يً  ان ي ا ب اسً ي ع »3D Ground Scan« ق ر وض يوف
.»3D Ground Scan Guide« ي يائي ف ز ي وف ي اس ج ي راء ق ج د معلومات عامة عن إ ج اس. ست ي Sensor للق
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ل ي غ ش اع الت أوض

3D Ground Scan ر ي 5.1.1 تحض

: ة ط 4 معاملات أساسي ب ب ض علي يج اس الف ي دء الق ل ب ب ق

ات• ض ب الن

ات• ض ب ع الن وض

ع المسح• وض

ل• ق ع الن وض

ه ة هذ الي ة الت رعي سام الف رح الأق ش اس. وت ي م الق ي ل ق ي سج ها المساحة لت طع ب ق ي ت ة الت ل والطريق م الحق عدادات حج ه الإ حدد هذ ت
ل. صي ف يد من الت مز المعاملات ب

. ة سي ائمة الرئي ي الق ع »3D Ground Scan« ف ر وض ت هاز واخ ل الج غّ  ش

لًا ويعرض الرمز ر يكون معط ن الز إ س موصول ف اك مج ا لم يكن هن ذ إ
.

3D« ع د وض اسي أكّ ي س الق ل Super Sensor أو المج وصي رد ت مج ب
. ر  الز Ground Scan« ب

12
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ل ي غ ش اع الت أوض

ط مسح. جَّل لكل خ  تُس ي  ( الت ات ض ب اس )الن ي اط الق ق لًا عدد ن حدد أو

دما اس. عن ي اء الق ن لا أث ط المسح إ اس لخ ي اط الق ق د عدد ن دَّ Auto: لا يُح

ط غ ، اض ائي لق ات الت ض ب ع الن ي وض ط المسح الأول ف هاية خ لى ن صل إ ت

ات ض ب ع الن ي وض م. ف اس اللاز ي اط الق ق ظ عدد ن ر  لحف على الز

ا دم هذ خ (. يُست ات ض ب ر  الن ر  )يطلق الز ط على الز غ دوي اض الي

. ومن ة الي طوط المسح الت ع خ مي لك لج عد ذ اس ب ي اط الق ق العدد من ن

رسال العدد رد إ مج ا ب يً ائ لق هاز ت ف الج وق ا يت صاعدً ي ف ان ط المسح الث خ
اس. ي اط الق ق المحدد من ن

ك . يمكن لى حاسوب رة إ اش ات مب ان ي ل الب ق ك ن ع »Auto« لا يمكن ي وض ف
ل ق للحق ي ، لأن الطول الدق ة لي اكرة الداخ ي الذ اس ف ي م الق ي ظ ق ط حف ق ف

عد. د ب دَّ لم يُح

اط ق ار من ن ت ط مسح من العدد المخ كون كل خ 10, 20, ..., 200: يت

ل ي سج رد ت مج ا ب يً ائ لق هاز ت ف الج وق ط مسح يت هاية كل خ ي ن اس. ف ي الق
اس. ي اط الق ق عدد ن

ردية ات الف ض ب هاز الن ها الج ي يطلق ب ة الت ات الطريق ض ب ع الن يحدد وض
: ات ض ب عان للن د وض اس(. يوج ي م الق ي )ق

طاع. ق مرار دون ان است ا وب يً ائ لق اس ت ي مة ق ي جَّل كل ق  تُس  :Automatic

. ر  ط على الز غ عد الض لا ب اس إ ي مة الق ي جَّل ق  تُس Manual: لا 

34
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ل ي غ ش اع الت أوض

ل ها حق طع ب ق ي ت ة الت الطريق هاز Rover C4 ب ع المسح ج ر وض ب يُخ

اطن ات ب ان ي ل ب ي سج د ت ل عن طع الحق ة لق لف ت د طرق مخ وج المسح. ت

: احة ة مت الي اع المسح الت . أوض الأرض

اه ج ي الات طوط المسح ف ع خ مي تُمسح ج ا  ع المسح هذ ي وض Parallel: ف

داية دون طة الب ق لى ن م عد إ ه، ث هايت ى ن ط الأول حت سه. امسح الخ ف ن
كرر ت . ت الي ط الت سار وامسح الخ لى الي طوة إ طُ خ لك خ عد ذ مسح. ب

ر. ي ط المسح الأخ ى خ ة حت العملي

. عرج كل مت ش طوط المسح ب تُمسح خ ا  ع المسح هذ ي وض Zigzag: ف

ط سار وامسح الخ لى الي طوة إ طُ خ ه، وخ هايت ى ن ط الأول حت امسح الخ
سار وامسح لى الي طوة إ رى خ طُ مرة أخ اه المعاكس. خ ج ي الات ي ف ان الث

ر. ي ط المسح الأخ ى خ ة حت كرر العملي ت . ت الي ط الت الخ

ك وأين ات ان ي تُرسل ب لى أين  ل إ ق ع الن . يحدد وض ات ان ي ل الب ق وع ن حدد ن
. ظ تُحف

عد . ب هاز ة للج لي اكرة الداخ ي الذ اس ف ي ات الق ان ي ظ ب تُحف  :Memory

Memory To« ع دام وض خ است لى حاسوب ب ات إ ان ي ل الب ق اس ان ي الق

ي اسات ف ي ى 4 ق هاز Rover C4 حت ة لج لي اكرة الداخ وعب الذ ست PC«. ت

سه. ف ت ن الوق

حة 24! ي الصف « ف اكرة ي الذ ظ ف سم »5.1.1.1 الحف ي الق ع ف اب ت

ا صل. ولهذ لى حاسوب مت ورًا إ اس ف ي ات الق ان ي ل ب ق تُن  :Computer

ار ي ر خ وف اس. لا يت ي دء الق ل ب ب صال Bluetooth ق أ ات ش رض يُن الغ
.»Auto« ا على وطً ب ات مض ض ب ا كان عدد الن ذ »Computer« إ

حة 25! ي الصف « ف لى الحاسوب ل إ ق سم »5.1.1.2 الن ي الق ع ف اب ت

اكرة ي الذ ظ ف 5.1.1.1 الحف

ع. اكرة الأرب اطق الذ حدى من ار إ ي ت ك اخ ب علي ج ي ل ف ق ع ن رت »Memory« كوض ت ا اخ ذ إ

56
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ل ي غ ش اع الت أوض

ات المسح ان ي ها ب ي ظ ف حف تُ ي س ع الت اكرة الأرب اطق الذ حدى من ر إ ت اخ

. ديدة الج

. ر  الز د ب ر  وأكّ الز اكرة ب ع ذ ر موض ت اخ

هر ظ ، ت ق ات مسح ساب ان ي عل على ب الف وي ب حت اكرة ت ة ذ طق رت من ت ا اخ ذ إ

. ي الصورة حة ف الرسالة الموض

. ر  الز د ب ر  وأكّ الز ر »Yes« أو »No« ب ت اخ

. ر  الز ط المسح الأول ب دء خ عداد وب ك الآن الاست يمكن

3D راء ج سم »5.1.2 إ رأ الق راء مسح كامل للأرض اق ج يد عن إ ة المز لمعرف

حة 26. ي الصف Ground Scan« ف

. ر  ساطة على الز ب ط ب غ ا اض ل هذ ي غ ش ع الت روج من وض للخ

لى الحاسوب ل إ ق 5.1.1.2 الن

ك. امج Visualizer 3D Studio على حاسوب رن ات لاسلكي مع ب ان ي صال ب اء ات ش ن ك إ ب علي ج ي ل ف ق ع ن رت »Computer« كوض ت ا اخ ذ إ

78

9

25 اعي كاء الاصطن الذ أة ب ش ن مة مُ رج ت



ل ي غ ش اع الت أوض

ت ب ك المث ا من حاسوب صال Bluetooth واردً ر Rover C4 الآن ات ظ ت ين

.Visualizer 3D Studio ه علي

ة كما اسب عدادات المن ع الإ مي ج امج Visualizer 3D Studio ب رن ط ب ب اض

حة 46. ي الصف « ف ات ان ي ل الب ق ر ن ي حض صل »6 ت ي الف ح ف هو موض

ر  الز ط المسح الأول ب دء خ ك ب صال Bluetooth يمكن اء ات ش ن رد إ مج ب

.

3D راء ج سم »5.1.2 إ رأ الق راء مسح كامل للأرض اق ج يد عن إ ة المز لمعرف

حة 26. ي الصف Ground Scan« ف

. ر  ساطة على الز ب ط ب غ ا اض ل هذ ي غ ش ع الت روج من وض للخ

ا ضً هي أي هاز ين ن الج إ ة 3D Ground Scan، ف اش ت من ش رج ا خ ذ إ

. ة سي ائمة الرئي لى الق ل العودة إ ب ات اللاسلكي ق ان ي صال الب ات

3D Ground Scan راء ج 5.1.2 إ

ط المسح الحالي والعدد م خ ة رق اش عرض الش ة ت ه اللحظ ط المسح الأول. ومن هذ زًا لخ اه هاز ج ع المعاملات يكون الج مي ط ج ب عد ض ب
ط مسح. ي كل خ اسة ف ات المق ض ب الحالي للن

78
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هاز ر الج ظ ت ط مسح. ين اس لكل خ ي طة ق ق لًا 20 ن ما ج جَّل إ  تُس عد.  ة ب ض ب س أي ن تُق ه لم  دأ وأن د ب ط المسح الأول ق ة أن خ اش ن الش يّ  ب ت
اس. ي م الق ي ل ق ي سج دء ت ر  لب دم على الز خ ط المست غ أن يض

. ر  ط على الز غ ط المسح الأول واض داية خ طة ب ق د ن ف عن اس. ق ي م الق ي ل ق ي سج دء ت ك ب ع المعاملات يمكن مي ط ج ب عد ض ب

ا قً  ات مسب ض ب د حددت عدد الن ت ق ا كن ذ ط المسح الأول. إ هاية خ ى ن طء حت ب م ب دّ ق ت ات »Automatic« ف ض ب ع الن رت وض ت ا اخ ذ أ( إ
طة ق د ن ف عن م ق ط المسح الأول. ث هاية خ ي ن ر  ف ط على الز غ اض رت »Auto« ف ت ا اخ ذ ط؛ أما إ هاية الخ ي ن ا ف يً ائ لق هاز ت ف الج وق يت

ط المسح. هاية خ ي ن ا ف يً ائ لق هاز ت ف الج وق . يت ر  رى على الز ط مرة أخ غ الي واض ط المسح الت داية خ ب

ار ت ع المسح المخ وض
)Parallel أو Zigzag(

اس ي اط الق ق ن
لة المسج

اس ي اط الق ق ن
ط مسح لكل خ

ط م خ رق
المسح الحالي

12
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طلق كل ك ت ، أي أن دوي ع الي ي الوض ذ ف ئ ن عمل حي اس. ت ي دء الق ر  لب ط على الز غ اض ات »Manual« ف ض ب ع الن رت وض ت ا اخ ذ ( إ ب
. ة ي ان طة الث ق اس الن ي ر  لق ط على الز غ لى الأمام واض رة إ ي طوة صغ طُ خ ا. خ يً ائ لق ات ت ض ب تُرسل الن . لا  ر  الز اس يدويًا ب ي ة ق ض ب ن
ا ذ ط المسح الأول. إ هاية خ ى ن ا حت مر هكذ . است ر  ا على الز ددً ط مج غ لى الأمام واض رة إ ي طوة صغ رى خ طُ مرة أخ ؛ خ هاز ف الج وق يت
ط هاء الخ ن ر  لإ ط على الز غ اض لا ف ط المسح؛ وإ هاية خ لى ن ا إ يً ائ لق هاز ت ر الج ي ا، يش قً  ط مسب ات لكل خ ض ب د حددت عدد الن ت ق كن

ي اس كما ف ي لى الأمام وكرر الق رى إ طوة أخ طُ خ . خ ر  رى على الز ط مرة أخ غ الي واض ط المسح الت داية خ طة ب ق د ن ف عن م ق الأول. ث
. الي ط المسح الت هاية خ لى ن ا إ يً ائ لق هاز ت ر الج ي ط المسح الأول. ومن الآن يش خ

لى ع »3D Ground Scan« والعودة إ روج من وض الكامل. للخ اس ب ي ة الق طق ل من سج ى ت رى حت طوط المسح الأخ ع خ مي س ج قِ
. ر  ساطة على الز ب ط ب غ ة اض سي ائمة الرئي الق

.»3D Ground Scan Guide« ع راء المسح العام راج ج يد عن إ ة المز لمعرف

PINPOINTER 5.2

ة سي اطي ن ن المعادن المغ ي ز ب ي مي ح الت ي ر. كما يت ة أكب دق ملة ب ع الأهداف المحت حديد مواق ع »Pinpointer« ت ح وض ي كما يدل اسمه، يت
. اسي ي س الق س مع المج لا مع Super Sensor، ولي ع إ ا الوض دام هذ خ . لا يمكن است ة الحديدية سي اطي ن ر المغ ي الحديدية وغ

. ف ش سم المكت صل للج ل المف حلي ا الت دم أساسً ع »3D Ground Scan«. ويخ ي وض اس كامل ف ي عد ق ةً ب ع عاد ا الوض دم هذ خ يُست
ا حصً ه ف ي ري ف ج ب أن ت ي يج ة المكان الذ الي معرف الت ، وب ف ش سم المكت ع الج حديد موق ائج »3D Ground Scan« ت ت م ن ي ي ق ح لك ت ي يت

اس. ي ة الق طق ي من دام Super Sensor ف خ است أدق ب

Pinpointer ر مسح ي حض 5.2.1 ت

امج رن ات لاسلكي مع ب ان ي صال ب اء ات ش ن لًا إ ب أو ا يج . ولهذ لى حاسوب رة إ اش اس مب ي ات الق ان ي ع ب مي تُرسل ج ع  ا الوض ي هذ ف
.Visualizer 3D Studio

ا لم ذ . إ ة سي ائمة الرئي ي الق ع »Pinpointer« ف ر وض ت هاز واخ ل الج غّ  ش

لًا ويعرض الرمز  ر يكون معط ن الز إ لًا ف يكن Super Sensor موصو
.

ر  الز ع »Pinpointer« ب د وض أكّ لًا ف ا كان Super Sensor موصو ذ إ

.

12
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ت ب ك المث ا من حاسوب صال Bluetooth واردً ر Rover C4 الآن ات ظ ت ين

.Visualizer 3D Studio ه علي
ة كما اسب عدادات المن ع الإ مي ج امج Visualizer 3D Studio ب رن ط ب ب اض

حة 46. ي الصف « ف ات ان ي ل الب ق ر ن ي حض صل »6 ت ي الف ح ف هو موض

كرار معايرة ك ت ر  يمكن الز . ب طة ش ة Pinpointer الن اش هر ش ظ ت

ل LED Orbit. العرض ي غ ش ك ت ر  يمكن الز . وب ت ي أي وق الأرض ف

ن ي ز ب ي مي دامه للت خ ي است غ ب ا ولا ين دً ط ج سي ة ب اش ي على الش ان ي الب

. ر  ط على الز غ ع اض ا الوض روج من هذ . للخ صمات الب

صال ا ات ضً هي أي هاز ين ن الج إ ع Pinpointer، ف ت من وض رج ا خ ذ إ
. ة سي ائمة الرئي لى الق ل العودة إ ب ات اللاسلكي ق ان ي الب

Pinpointer راء مسح ج 5.2.2 إ

اس. ي اء الق ن ح أث كل صحي ش اس. أمسك Super Sensor ب ي دء الق ك ب لى الحاسوب يمكن ات إ ان ي ل الب ق اء ن ش ن رد إ مج ب

34
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. حاول أن سم المطلوب وق الج ر ف لى آخ ب إ ان طء من ج ب . حرّك Super Sensor ب اطن الأرض دء مسح ب ر  لب ط على الز غ اض

ب أن سم. يج حة للج صمة واض اس عدة مرات للحصول على ب ي ا الق ه. كرر هذ عد من حواف س أب ي ق الكامل، أي أن ت سم ب طي الج غ ت
. ى Super Sensor عموديًا على الأرض ق يب

له. تُمِ ه ولا  فّ ل عر ولا ت ش ر المست تُدِ لا 

ر. ن لآخ هاز من حي كرار معايرة الأرض للج ك ت ر  يمكن الز ب
. ر  ط على الز غ ة اض سي ائمة الرئي لى الق ع »Pinpointer« والعودة إ روج من وض للخ

Pinpointer م مسح ي ي 5.2.3 تق

. ة للهدف ن صائص معي عرف على خ ح الت ي ت ة ت لف ت صمات مخ صمة واحدة أو عدة ب رى ب د ت ع Pinpointer ق ي وض اء المسح ف ن أث
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ة الحديدية سي اطي ن المعادن المغ

. ة -سالب ة ب صمة موج ة الحديدية ب سي اطي ن هر الأهداف المغ تُظ

رب رت عن ق ظ ا ن ذ اء(. وإ رق ة )ز ة )حمراء( وسعة سالب ب ل الحديد سعة موج سي حديدي مث اطي ن ة لمعدن مغ ي ج موذ صمة الن من الب ض ت ت
مد على هو يعت ر مهم؛ ف ي ب غ ي رت . الت ة سعة سالب ة ب ي ان ة والث ب سعة موج دأ الأولى ب ب . ت ن ي ن حديديت ي ت سي اطي ن ن مغ ي صمت ى ب ز حت يّ م ت

مرار. است ان ب صمت ان الب اوب هات ن ت ر، ت لى آخ ب إ ان س من ج حريك المج ا واصلت ت ذ اه حركة Super Sensor. إ ج ات

. حة صمة واض ف للحصول على ب ش سم المكت وق الج وق الأرض وف ام ف ظ ت ان طء وب ب حرّك Super Sensor ب

ة الحديدية سي اطي ن ر المغ ي المعادن غ

ط. ق ة ف ب صمة موج ر الحديدية ب ي هر المعادن غ تُظ

ي ج موذ ر ن ر آخ ي حراف صغ د ان ة يوج سي ب السعة الرئي ان ج ط. وب ق ة )حمراء( ف ب ود سعة موج ر الحديدي وج ي صمة المعدن غ ن ب يّ  ب ت
اه المسح. ج مد على ات ل يعت ر، ب ي حراف الصغ ب السعة والان ي رت ا لا يهم ت ضً ا أي . وهن ة ن مي للمعادن الث
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ة ي ر المعدن ي الأهداف غ

ط. ق ة ف صمة سالب ة ب ي ر المعدن ي سام غ ع الأج مي هر ج تُظ

، كسعة ة ون ة المدف كي ي لاست اديق الب ب والصن ي اب اق أو الأن ف ات والأن راغ ل الف ، مث ة ي ر المعدن ي اكل غ ع الأهداف والهي مي صمة ج هر ب ظ ت
ط. ق اء( ف رق ة )ز سالب

MAGNETOMETER 5.3

لك كل، وكذ ي الت والن ل الحديد والكوب ة الحديدية مث سي اطي ن ا عن المعادن المغ ثً ح حص الأرض ب ع »Magnetometer« ف ح وض ي يت
عرض ذ لا ت ي الأساس؛ إ ي ف ع صوت ة وض ف ي ه الوظ . هذ ه المعادن ار من هذ وي على آث حت ي ت رى الت سام الأخ عن المعادن أو الأج

. ة ض ف خ عة والمن ف اط المرت ق ا للن دً ط ج سي ي ب ان ي ة سوى عرض ب اش الش

لى عمق ة يمكن الوصول إ دام Super Sensor عالي الدق خ است اسي أو Super Sensor. ب ي س الق ع المج ا الوض ي هذ دم ف خ است
ه. رب من الق ودة على السطح أو ب وائب الموج ردة أو الش ا للخ ضً ب أي ي ج د يست ه ق ر. لاحظ أن ي كث ر ب راق أكب ت اخ

Magnetometer ر مسح ي حض 5.3.1 ت

ا لم ذ . إ ة سي ائمة الرئي ي الق ر »Magnetometer« ف ت هاز واخ ل الج غّ  ش

لًا ويعرض الرمز ر يكون معط ن الز إ اسب موصول ف س من اك مج يكن هن

.

»Magnetometer« ع د وض أكّ اسب موصول ف س من اك مج ا كان هن ذ إ

. ر  الز ب

12
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كرار معايرة ك ت ر  يمكن الز . ب طة ش ة Magnetometer الن اش هر ش ظ ت

. ر  ط على الز غ ع اض ا الوض روج من هذ . للخ ت ي أي وق الأرض ف

Magnetometer راء مسح ج 5.3.2 إ

ا أمسك . ولهذ كرر معايرة الأرض مع صوت ف ا سُ ذ . إ هاز أي صوت ب ألا يصدر الج رة يج اش ع »Magnetometer« مب ل وض عي ف عد ت ب
. ب ألا يُسمع أي صوت لك يج عد ذ . ب ر  الز رِ معايرة الأرض ب اء المسح، وأج ن حو الأرض كما أث هاز عموديًا ن الج

ه ولا فّ ل له ولا ت تُمِ . لا  ا عموديًا على الأرض ى دائمً ق ب أن يب س. يج دوير المج ب دون ت ان لى الج لف وإ لى الخ لى الأمام وإ طء إ ب حرك ب ت
ره حول محوره. تُدِ

3

90°
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سام ور على أج ك العث لك يمكن ذ . وب رة اش س مب ل المج لًا أسف م ا محت يً  ا معدن فً ف هد ش د اكت هاز ق ة يكون الج ي ارة صوت ش رد سماع إ مج ب
هها. اب ي والأسلاك وكرات الرصاص وما ش راغ ر والب ل المسامي ة من السطح مث ريب رة ق ي ة صغ ي معدن

ريب ل المعدن الق ريد مسحها. كلما ق ي ت ة من المساحة الت عج ة المز ي طع المعدن ه الق الة هذ ز ع »Magnetometer« لإ دم وض خ است
ر. ع على عمق أكب ق ر ت ة أكب ي ور على أهداف معدن ك العث ل. كما يمكن ض ع »3D Ground Scan« أف ي وض ك ف ت ج ي ت ت ن من السطح كان

ر. ه على عمق أكب ف ر أمكن كش : كلما كان الهدف أكب اعدة عامة ق

ط أين ب الض عرف ب عد ت رة ولم ت ي رة كب رت حف د حف ت ق ا كن ذ ر. إ اء الحف ن طي عملي أث ق ف ن ا ككاش ضً ع »Magnetometer« أي يصلح وض
. ة عالي سرعة وف ع الهدف ب ور على موق عادة العث ة إ سي اطي ن اس المغ ي ح لك مق ي ، يت ف ش سم المكت كان الج

ائمة لى الق ع »Magnetometer« والعودة إ روج من وض . للخ ر  الز ديدة ب رِ معايرة أرض ج رة أج ت ع لف ا الوض دام هذ خ عد است ب
. ر  ساطة على الز ب ط ب غ ة اض سي الرئي

MINERAL SCAN 5.4

. ردة ة من الخ الي ة خ ف ي ظ ة ن ئ ي ي ب ، من المهم العمل ف ة رب ي الت ة ف عي ي ات طب كوين ة أو عن معادن وت ي حث عن رواسب معدن د الب عن
كرار. لة للت اب ات ق ان ي ب ا ب . اعمل دائمً للة ة أو مض اطئ ارات خ ش ب إ سب د ت اح. كما ق ج رص الن لل ف ق لوث الأرض وت د ت ردة ق الخ ف

ة رب ي الت ة ف عي ي سام الطب حديد المواد أو المعادن أو الأج سه ت ف يائي ن ز ي وف ي هاز الج امج Visualizer 3D Studio ولا الج رن ع ب طي لا يست
حديد ة وت عي ي ات الطب وذ ذ رها من الش ي صدع وغ اطق الت ر الحديدية ومن ي عرف على المعادن الحديدية وغ صرها. يمكن الت ا لعن قً  وف

ا مامً . ومن الممكن ت ة لف ت ة مخ م معروف اج هب ومن ول ذ ي حق ها ف م الحصول علي ائج ت ت سه على ن ف هب ن ف الذ مد كش عها. ويعت مواق
. هب ائج الذ ت هة لن اب ائج مش ت رى ن ر حديدية أخ ي اصر غ عطي عن أن ت
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ه. لى دراسات ا إ ادً ن ي أو است ولوج ي مساعدة ج ة الأعلى ب مالي ات الاحت اطق ذ حديد المن معدن من المهم ت اطق الت حث عن من د الب عن
ائج ت ة ن لف ت ة المخ ي ولوج ي ات الج كوين عطي الت د ت ر. ق ي كل كب ش احك ب ج رص ن يد ف ة يز مالي اع الاحت ف ارت ة ب اطق معروف ي من حث ف الب ف

ي ة ف ي صمة المعدن عرف على الب ت ة لت ة معروف طق ي من ن أمكن ف ة إ ي دان ارات المي ب ت دريب و/أو الاخ دأ الت سها. اب ف ة ن طق ي المن ة ف لف ت مخ
ا. قً  ي ا دق اسً ي رورة ق الض دم ب ق ة ولا ت لف ت ة مخ ي ولوج ي صائص ج خ ة ب لف ت ع المخ ع المواق مت ت ح. ت كل صحي ش امج ب رن الب

Mineral Scan ر ي 5.4.1 تحض

علي اس الف ي ل الق ب . ق ة لي اكرة الداخ ي الذ لا ف ات إ ان ي ظ الب ط، ولا يمكن حف ق ع »Mineral Scan« مع Super Sensor ف يعمل وض
ع. اكرة الأرب اطق الذ حدى من ر إ ت اخ

Super Sensor ا لم يكن ذ ر »Mineral Scan«. إ ت هاز واخ ل الج غّ  ش

. لًا ويعرض الرمز  ر يكون معط ن الز إ لًا ف موصو

ر الز ع »Mineral Scan« ب د وض أكّ لًا ف ا كان Super Sensor موصو ذ إ
.

. ـ  ار ب ي ت د الاخ . أكّ ر  الز اكرة ب اطق الذ حدى من ر إ ت هراخ ق يظ ات مسح ساب ان ي عل على ب الف وي ب حت اكرة ت ة ذ طق رت من ت ا اخ ذ إ
. ر  الز د ب ر  وأكّ الز ر »Yes« أو »No« ب ت ع حوار. اخ مرب

12
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، ولة غ ة مش طق وق من ة ف اب ة أو أكدت الكت ارغ اكرة ف ة ذ طق رت من ت ا اخ ذ إ
اط ق ة العدد الحالي لن اش عرض الش ة Mineral Scan. ت اش هر ش ظ ت

، ة اش ل الش ن أسف ي . وكما هو مب ى الآن لة حت ( المسج ات ض ب اس )الن ي الق

. ر  الز اس ب ي دأ الق اب

Mineral Scan راء ج 5.4.2 إ

ل ي سج ت هاز ب دأ الج . يب ر  ط على الز غ اس واض ي داية )A( للق طة الب ق د ن ف عن ة Mineral Scan على Rover C4، ق اش هر ش ظ دما ت عن
ط غ ط المسح )B( واض هاية خ ى ن م من )A( حت ي ق ط مست ي خ هاية )B(. امشِ ف طة الن ق حو ن ام ن ظ ت ان طء وب ب حرك ب ت ما ت ن ي م المسح ب ي ق

اس. ي اف الق يق ر  لإ رى على الز مرة أخ

ف ة المسح، أوق طق هاية )B( لمن طة الن ق لى ن صل إ دما ت . عن ر  كلما أردت الز ه ب اف ن ئ ا واست تً  ق اس مؤ ي اف الق يق ك إ اء المسح يمكن ن أث
. ة سي ائمة الرئي لى الق هاء المسح والعودة إ ن ر  لإ ط على الز غ ا واض تً  ق اس مؤ ي الق

ا. قً م لاح ي ي ق ة للت ي ات كاف ان ي ر ب وف ت ى ت رًا )ft 65( حت ل عن 20 مت ط المسح لا يق أكد من أن طول خ ت

5
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مات علي ع الت ب ا ات ل. ولهذ صي ف الت مه ب ي ي ق امج Visualizer 3D Studio لت رن ه ب ت علي ب لى حاسوب مث ل المسح إ ق ك ن اس يمكن ي عد الق ب
حة 46. ي الصف « ف ات ان ي ل الب ق ر ن ي حض صل »6 ت ي الف الواردة ف

. احرص على عدم دي لي ق دام 3D Ground Scan ت خ است مل ب ي المحت ل المعدن ل أو الحق م الحق ة أولى حدد حج طق ور على من عد العث ب
. طة كون محب د ت ديدة وق سهولة ش حدث ب دوير ت طاء الت أخ اس. ف ي ا الق اء هذ ن دوير الهوائي أث ت

Mineral Scan م ي ي ق 5.4.3 ت

ا المسح. م هذ ي ي ق م. ويمكن الآن ت ي ق ط مست كل خ رى مسحًا على ش لى Visualizer 3D Studio ست ات المسح إ ان ي ل ب ق عد ن ب

. ب ان لى الج ره إ ل المسح أدِ روق داخ ية الف لرؤ
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ها ز ي مي من الصعب ت ة أعلاه؛ ف لى الألوان المعروض ه إ ب ت . ان عي ي ي طب ل معدن كل حق ة المحددة ش طق ي المن ا المسح ف ن هذ يّ  يب
ز الألوان ي مي هار لت وء الن ا من ض يً ه الحاسوب محم ي ي مكان يكون ف م المسح ف يّ  وء الساطع. ق وي أو الض مس الق وء الش ي ض ف

ل. ض كل أف ش ب

. دان ي المي ة ف رة العملي ب ة من الخ وذ الصورة مأخ

ات المسح. وكما ي عملي ه ف ت ب ب مراق ي يج نَ الذ ا اللون اللو ع حول العالم من هذ ي عدة مواق كرار ف ة الت لي اب ة وق رة العملي ب علت الخ ج
ه. عرف علي س من السهل الت كر، لي ذُ
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ها ي وملاءمت ب ان ر ج ظ اهدة صورة المسح من من ب مش بًا »Hit within a Hit«. يج ال تُسمى غ ها  ت ب ب مراق رى يج صمة أخ اك ب هن
. روق ز الف ي مي مكن من ت ت لن ت ا ف دً عة ج ف م مرت ي ت الق ا كان ذ . إ ة اش للش

. ة ور الصلب ي الصخ د العمل مع المعادن ف ا عن دً ائع ج ي وش ج موذ ا ن . وهذ رة ي ة الكب طق المن صلة ب رة مت ي ة الصغ طق المن

ز ر مع الكوارت ي الصخ هب محصورًا ف . كان الذ مال السودان ي ش ن ف دمي خ ه أحد المست ف ش ا اكت يً ع ي بًا طب ه ال ذ ا المث ن هذ يّ  يب
والرمل الأسود.

MEMORY TO PC 5.5

.Visualizer 3D Studio امج رن لى ب هاز Rover C4 إ ة لج لي اكرة الداخ اس من الذ ي ات الق ان ي ل ب ق ع »Memory To PC« ن ح وض ي يت

ل ق عد كل ن ات 3D Ground Scan أو Mineral Scan. ب ها عملي ي ظ ف تُحف اكرة يمكن أن  اطق ذ ع من وي Rover C4 على أرب يحت
. ولة غ اكرة المش ة الذ طق ف من ب حذ ا كان يج ذ رر ما إ ق ك أن ت ات يمكن ان ي للب

ع موض
ارغ ف Mineral Scan

م ت
ل ق الن

م لم يت
عد ل ب ق الن

3D Ground Scan3D Ground Scan
Zigzag

ات ض ب الن
ط مسح لكل خ Parallel
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. امج الحاسوب رن لى ب ات المسح من Rover C4 إ ان ي ل ب ق امج Visualizer 3D Studio وان رن ل ب غّ  ش

. ة سي ائمة الرئي ي الق ع »Memory To PC« ف ر وض ت هاز واخ ل الج غّ  ش
. اكرة اطق الذ ة من اش ح ش ت ر  لف ط على الز غ اض

ك. لى حاسوب ها إ ات ان ي ل ب ق ريد ن ي ت عة الت اكرة الأرب ع الذ ر أحد مواض ت اخ

. ر  الز د ب ر  وأكّ الز ا ب عً ر موض ت اخ

. امج رن ه الب ئ ش صال Bluetooth ين هاز الآن ات ر الج ظ ت ة كماين اسب عدادات المن ع الإ مي ج امج Visualizer 3D Studio ب رن ط ب ب اض

حة 46. ي الصف « ف ات ان ي ل الب ق ر ن ي حض صل »6 ت ي الف ح ف هو موض
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ت ي الوق . وف ارة ت اكرة المخ ة الذ طق ات من ان ي ع ب مي ل ج ق ن هاز ب دأ الج يب
.Visualizer 3D Studio لى صل إ اس ت ي م الق ي رى ق رض أن ت ت سه يُف ف ن

.Bluetooth صال طع ات ق ات ين ان ي ع الب مي ل ج ق عد ن ب

ات ان ي ى الب ق ب ب أن ت ا كان يج ذ رر ما إ ق ك أن ت اس يمكن ي م الق ي ل ق ق عد ن ب
ك اح يمكن ج ن ات ب ان ي ع الب مي لت ج نُق ا  ذ . إ هاز ة للج لي اكرة الداخ ي الذ ف

. ديدة اسات ج ي ة لق اكرة الحالي ة الذ طق حرير من ت

. ر  الز د ب ر  وأكّ الز ر »Yes« أو »No« ب ت اخ

. اكرة ة الذ اش ي ش ة ف ارغ هر الآن ف ظ ها ت ن إ اكرة ف ة الذ طق ت من ف ا حذ ذ إ

. ر  الز ة ب سي ائمة الرئي لى الق رى أو عد إ اكرة أخ ة ذ طق ع مع من اب ت

عدادات 5.6 الإ

وى الصوت 5.6.1 مست

.Bluetooth ة أو سماعات لي رات الصوت الداخ وى صوت مكب ر مست يّ  يغ

56
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. عدادات ائمة الإ لى ق عود إ كدها وت ؤ ر  ت الز ، وب مة ي ر الق يّ  غ ر  ت الز ب

5.6.2 السماعات

ر ط على ز غ ل السماعات واض غّ  ر  ش الز ار ب ي ل الخ عي ف عد ت هاز Rover C4. ب ج ل سماعات Bluetooth ب وصي ار ت ي ا الخ ح هذ ي يت
. ران حسب السماعات ت ة الاق لف طريق ت خ د ت ها. ق ي ران ف ت الاق

. لى  ر رمز السماعات من  إ ي غ اح يت ج ي حال الن . ف ة ي ان السماعات لمدة 60 ث صال ب امج الات رن ر الب ظ ت ين

ة 5.6.3 اللغ

. ر  أو  الز د ب ر  وأكّ الز ات ب ن اللغ ي ل ب قّ  ن . ت عددة ات مت يدعم Rover C4 لغ
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ا: يً ة مدعومة حال الي ات الت ار ISO 639-1. اللغ ق معي ن وف ي رمز من حرف ريط الأدوات ب ي رمز ش لة ف ض ك المف ت هر لغ ظ ار ت ي ت عد الاخ ب

•)DE( ة ي الألمان

•)ES( ة ي ان سب الإ

•)EL( ة ي ان ون الي

•)RU( ة الروسي

•)EN( ية ز لي ج ن الإ

•)AR( ة ي العرب

•)IT( ة يطالي الإ

•)TR( ة ركي الت

•)FR( ة سي رن الف

•)FA( ة ارسي الف

•)ZH( ة ي ن الصي

اءة ض 5.6.4 الإ

اء ن ل أث اءة الحق ض ك إ ح LED يمكن ي ل مصاب ي غ ش د ت ها. عن ئ ل وحدة العرض ويطف ودة أسف ح LED الموج ي ار مصاب ي ا الخ ل هذ غّ  يش
لام. ي الظ المسح ف

: ة ن الرمز الحالة الحالي يّ  . يب ن الحالات ي ل ب ق ت ن ر  ت الز ب

أ ضمطف ف خ عمن ف مرت
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5.6.5 السطوع

ها مس، لكن وء الش ي ض ها أسهل ف راءت ت ق ة كان اش اد سطوع الش ة اللمس. كلما ز اش ة وش اش ة للش ي لف اءة الخ ض ط السطوع الإ ب يض
ل السطوع. لي ق ك ت لمة يمكن ة المظ ئ ي ي الب ر. ف ة أكب هلك طاق ست ت

. عدادات ائمة الإ لى ق عود إ كدها وت ؤ ر  ت الز ، وب مة ي ر الق يّ  غ ر  ت الز ب

ع عدادات المصن 5.6.6 إ

. صودة ر المق ي ط غ ب عادة الض ب إ ن ج ي لت اف ض د إ أكي هر ت ع. وللأمان يظ عدادات المصن ع إ مي ار ج ي ا الخ د هذ يعي

. ر  ط على الز غ ر »No« أو اض ت اخ ط ف ب عادة الض ريد إ ت لا ت ا كن ذ . إ ر  الز ط ب ب عادة الض دأ إ ر  واب الز ر »Yes« ب ت اخ
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. ة صي خ عدادات الش ع الإ مي دان ج ق لى ف ط إ ب عادة الض دي إ ؤ ت

5.7 المعلومات

OKM ل واصلت مع وكي ا ت ذ دة إ ي ه المعلومات مف كون هذ د ت . وق ت اب امج الث رن صدار الب هاز وإ سلسلي للج م الت ار الرق ي ا الخ يعرض هذ
رى. ات دعم أخ لطلب
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صل 6 الف

ات ان ي ل الب ق ر ن ي حض ت

حة 17. ي الصف ران Bluetooth« ف ت سم »4.1 اق طوات الق لًا خ ذ أو فّ  ن

. ساطة على الرمز  ب ر ب ق ائمة File > Import أو ان ر من الق ت امج Visualizer 3D Studio اخ رن ل ب ي غ ش عد ت ب

.Next ر على ق ائمة وان ر »Rover C4 (version 3.4 or higher)« من الق ت اخ

.Next ر على ق ال وان دخ ر الإ ت . اخ ائمة ي الق ك ف هاز هة ج هر واج ظ ى ت لًا حت  لي ر ق ظ ت ان

3D Ground Scan

.Next ر على ق ل وان ي غ ش ع الت ر وض ت ر على Next.اخ ق ع المسح وان ر وض ت ل واخ ل طول الحق أدخ

1 2
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GPS ات ي حداث ماد إ ا اعت ضً ك أي عاده. يمكن ل المسح وأب وان حق ل عن أدخ
.Next ر على ق م ان . ث ات ق علي ات وت ة ملاحظ اف ض وإ

.OK ر على ق الن ات المسح ب ان ي راد ب ي دأ است . اب اسب ة المن رب وع الت ر ن ت اخ

Mineral ScanPinpointer

.OK ر على ق الن ات المسح ب ان ي راد ب ي دأ است اب
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